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Kapitel 1: Viktig information

A

Varning! Systeminstallation av
autopilot

Eftersom det ar sdkerhetskritiskt

att batens styrning fungerar felfritt
REKOMMENDERAR vi STARKT att en
behoérig Raymarine servicerepresentant
installerar produkten. Du kommer
bara erhalla fullstandig garanti om du
kan styrka att en behoérig Raymarine
servicerepresentant installerat och
driftsatt produkten.

Varning! Potentiell
antandningskalla

Den har produkten ar INTE godkand
for anvandning i utrymmen med
farlig/brandfarlig atmosfar. Produkten
far INTE installeras i utrymme med
farlig/brandfarlig atmosfar, dvs inte

i maskinrum eller i narheten av
bransletank.

Varning! Installation och
anvandning

» Denna produkt maste installeras och
anvandas i enlighet med medféljande
anvisningar. Underlatenhet att folja
dessa instruktioner kan leda till bristfallig
funktion, personskada och/eller skada
pa baten.

* Vi rekommenderar att du later en
av Raymarine godkand installator
utféra installationen. Vi ger i sadana
fall en utdkad garanti. Kontakta
din aterférsaljare om du vill ha mer
information om utdkad garanti. L&s
aven garantidokumentation som finns
bipackad med produkten.

A

Varning! Produktjordning

Kontrollera att den har produkten ar jordad
helt enligt medféljande instruktioner innan
du slar pa stréomforsérjningen till
produkten.

A\

Varning! Positiv jord-system

Anslut inte denna enhet till ett system som
har positiv jord.

A\

Varning! Stanga av
stromforsorjningen

Kontrollera att stromfoérsorjningskallan
ombord ar frankopplad innan installationen
pabdrjas. Koppla varken in eller ur enheter
utan att forst bryta spanningen, om inte
annat forfarande uttryckligen beskrivs i
det har dokumentet.

Varning! Hall permanent
uppsikt

Hall permanent dversikt sa att du kan
reagera pa situationer nar de uppstar. Om
du inte haller permanent 6versikt utsatts
du, baten och andra for stor risk.

A\

Varning! Stromforsorjning

Om man ansluter apparaten till en
spanningskalla som ar starkare

an specificerat maximum kan det

skada apparaten permanent. Se
spanningsvarde i avsnittet Tekniska data.

Varning! Tank pa sdkerheten!

Den hér produkten ar enbart avsedd att
anvandas som ett navigationshjalpmedel
och far aldrig tillatas ersatta sunt fornuft,
sjovett och gott sjdmanskap. Det ar
bara officiella sjokort och underrattelser
for sjofaranden som innehaller all

den information som kravs for saker
navigation. Befalhavaren ansvarar alltid
for att produkten enbart anvands pa avsett
satt. Det ar alltid befalhavaren ombord
som ansvarar for att officiella sjokort och
underrattelser for sjofaranden, sjovett och
gott sjomanskap tillampas, och har ratt
och tillrédcklig navigationskunskap..

Observera! Stromforsorj-
ningsskydd
Kontrollera att stromférsérjningen

ar sakrad med lamplig sakring eller
kretsbrytare med éverstromsskydd.

Viktig information

Observera! Solskydd

* Om apparaten har ett solskydd for skydd
mot skadliga effekter av ultraviolett
ljus ska du alltid ha pa solskydden nar
apparaten inte anvands.

» Ta bort solskydden nar du kér med hdg
fart vare sig det ar i vatten eller nar
baten bogseras.




Observera! Rengoring av

apparaten

Tank pa féljande vid rengoring av

apparaterna:

» Om apparaten har en displayskarm far
du INTE torka av skdrmen med en torr

trasa, eftersom det kan repa skarmens
ytbelaggning.

* Anvand INTE sura, ammoniakbaserade
eller slipande produkter.

« Anvand INTE vattenstrale.

Installationen maste emellertid utforas pa ratt satt
for att den elektromagnetiska kompatibiliteten inte
skall paverkas.

Anm: | omraden med extrem EMC-stérning gar
det att notera en latt storning pa produkten. Nar
detta intraffar maste produkten och stérningskallan

fa storre avstand mellan sig.

Observera! Service och
underhall

Den har produkten innehaller inga delar
som kan servas av anvandaren. Lat
endast auktoriserad Raymarine-handlare
utféra underhalls- och reparationsarbeten
pa knappsatsen. Obehdrig reparation kan

paverka garantin.

TFT-skarmar

Fargerna pa skarmen kan forefalla variera om
bakgrunden ar fargad eller i fargat ljus. Detta ar
helt normalt och samma sak intraffar med alla
TFT-fargskarmar (tunn filmtransistor).

Vattenintrang

Vattenintrang — Ansvarsfriskrivning

Aven om denna produkt &r vattentat enligt
standarden IPX (se apparatens Tekniska data), kan
vattenintrang och pafdljande fel i utrustningen intraffa
om apparaten utsatts for hogtryckstvatt. Raymarines
garanti galler darfor inte for utrustning som utsatts
for hogtryckstvatt.

Friskrivningsklausul

Raymarine garanterar inte att denna produkt ar felfri
eller kompatibel med produkter tillverkade av annan
person eller enhet &n Raymarine.

Raymarine patar sig inget ansvar for skador eller
personskador som orsakas av anvandning eller
ofdrmaga att anvanda produkten vid interaktion
mellan produkten och produkter frdn annan
tillverkare eller vid felinformation vid anvandning av
produkter fran tredjepart.

Elektromagnetisk kompatibilitet

Utrustning och tillbehér fran Raymarine uppfyller
tillampliga krav pa (EMC) och ger darfér minsta
mojliga mangd storningar som skulle kunna paverka
systemets funktion

10

For optimal EMC-prestanda rekommenderar vi att
om mojligt:

» Raymarine-utrustning och kablar till denna
utrustning skall installeras pa foljande satt:

— Minst 1meter frdn annanutrustning som sander
eller kablar som leder radiosignaler, t ex
VHF-apparater, kablar och antenner. For
SSB-radio galler ett motsvarande avstand pa
2 meter.

— Mer an 2meter fran radarsignalernassvepom-
rade. Radarsignalerna kan i normalfallet antas
ha en spridning pa 20 grader 6ver och under
antennen.

* Instrumentet bor fa sin energiférsorjning fran
ett annat batteri an motorns startbatteri. Detta
ar viktigt for att undvika onddiga funktionsfel
eller dataférluster, som kan férekomma om
framdrivningsmotorn inte ar anslutet till ett separat
batteri.

* Anvand bara sadan kabel som Raymarine
foreskriver.

» Kablarna skall inte kapas och inte
forlangas med mindre an att sa anges i
installationsinstruktionerna.

Anm: Nar det inte gar att folja ovanstaende
rekommendationer under installationen,
sakerstall alltid ett maximalt avstand mellan olika
elektriska artiklar for att fa basta mojliga tillstand

for EMC-prestanda under installationen.

Storningsskydd

* Raymarines kablar kan vara provpassade
eller forsedda med avstorningsferriter.
Avstorningsferriterna ar viktiga for den
elektromagnetiska kompatibiliteten. Om ferriterna
levereras separat fran kablarna (dvs inte
provpassade) maste du satta in medfdljande
ferriter med hjalp av medfdljande anvisningar.

* Om en ferrit maste tas bort, t ex vid installation eller
underhall, maste den sattas tillbaka i ursprungligt
lage innan produkten ater tas i bruk.

» Anvand endast ferriter av den sort som Raymarine
eller aterforsaljaren levererar.

* Om man behover satta dit fler ferriter pa en kabel
maste man anvanda fler kabelklammor for att
forhindra belastning pa kontakterna pga kabelns
Okade vikt.




Anslutning till annan utrustning

Krav pa stérningsskydd pa kablar fran annan
tillverkare

Om instrumentet skall anslutas till andra instrument
via kabel som inte levereras av Raymarine

skall ett storningsskydd alltid monteras sa nara
Raymarine-instrumentet som mgjligt.

Overensstimmelsedeklaration

Raymarine Ltd. intygar att den har produkten
uppfyller de vasentliga kraven i EMC-direktivet
2004/108/EG.

Pa den aktuella produktsidan pd www.rayma-
rine.com, kan du lasa 6verensstammelsedeklaratio-
nen i original.

Bortskaffande

Uttjant produkt skall bortskaffas enligt gallande
direktiv och andra bestammelser.

mmm | direktivet om elavfall kravs att uttjanta
elektriska och elektroniska komponenter skall
atervinnas.

Garantiregistrering

For att registrera att du ager din Raymarine-produkt,
var god att besdka www.raymarine.com och
registrera dig online.

Det ar viktigt att du registrerar din produkt for att
erhalla fullstandiga garantiformaner. | férpackningen
finns en etikett med streckkod for systemets
serienummer. Du behdver detta serienummer nar
du registrerar produkten online. Behall etiketten for
framtida referens.

IMO och SOLAS

Den utrustning som beskrivs i det har dokumentet
ar avsedd for fritids- och arbetsbatar som INTE
omfattas av kraven i IMO:s konvention SOLAS.

Teknisk noggrannhet

Informationen i den har handboken var, savitt

vi kan beddma, korrekt vid tryckningstillfallet.
Raymarine kan emellertid inte hallas ansvarigt for
eventuella felaktigheter eller brister i handboken.
Dessutom stravar vi alltid efter att utveckla
produkterna, vilket kan leda till att specifikationerna
for instrumentet kan komma att andras utan
foregaende meddelande darom. Raymarine patar
sig darfor inget ansvar for eventuella skillnader

Viktig information

mellan din produkt och den som beskrivs i tillhérande
dokumentation. Kontrollera Raymarine hemsidan
(www.raymarine.com) for att sakerstalla att det ar
den senaste dokumentversionen fér produkten.

1
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Kapitel 2: Dokument- och produktinformation
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* 2.1 Dokumentinformation pa sidan 14

* 2.2 Produktoversikt pa sidan 15

Dokument- och produktinformation



2.1 Dokumentinformation
Detta dokument innehaller viktig information om
installationen av Raymarine-apparaten.

Dokumentet innehaller information fér att hjalpa dig
att:

» planera installationen och se till att du har all
nddvandig utrustning,

* installera och ansluta apparaten som en del av ett
storre system av marinelektronik,

 felsdka problem och kontakta teknisk support vid
behov.

Det har dokumentet och annan Raymarine-
produktdokumentation kan laddas ner i PDF-format
fran www.raymarine.com.

Tillampliga produkter

Detta dokument avser foljande produkter:

Ytterligare handbécker

Bestallnings-
Beskrivning nummer
SeaTalkng® referenshandbok 81300
SeaTalk till SeaTalkng®-omvandlare 87121

Bestll-
ningsnum-
mer Namn Beskrivning
T E70328 p70s SeaTalkng
pilotkontroll
med 8
knappar
(Segel)
e ) | E70329 p70Rs SeaTalkng
pilotkontroll
med
vridreglage
(Motor)
Programrevision

Raymarine uppdaterar regelbundet programvaran
for att lagga till och forbattra befintliga funktioner.

Detta dokument omfattar programvaran for
pilotkontroll— LightHouse Version 3.xx, vilken ska
anvandas tillsammans med programvara fér EV och
ACU version 2.xx.

Se avsnitt Programversioner for information om
programversioner.

Pa hemsidan for Raymarine® finns senaste
programvaran och bruksanvisningar:

* www.raymarine.com/software

* www.raymarine.com/manuals

Produktdokumentation
Foéljande dokument avser denna apparat:
Bestallnings-
Beskrivning nummer
Installations- och handhavandeanvis- 88057 / 81365
ningar for p70s / p70Rs
Monteringsmall for p70s / p70Rs 87260
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Dokumentets illustrationer

Apparaten kan skilja sig &t en aning fran vad som
visas i illustrationerna i detta dokument, beroende pa
apparatmodell och tillverkningsdatum.

Alla bilder ar endast avsedda i illustrativt syfte.


http://www.raymarine.com
http://www.raymarine.com/software
http://www.raymarine.com/manuals

2.2 Produktoversikt

p70s och p70Rs ar SeaTalkn9g pilotkontroller.

G 1o | 1 [ e |

D13016-2

1. p70s pilotkontroll med 8 knappar (segel)
2. p70Rs pilotkontroll med vridreglage (motor)

Apparaten har féljande funktioner:

+ 3.45" LCD med starka farger och vidvinkelvyer

» Kompatibel med SeaTalkng, NMEA 2000 och
SeaTalk

» Optisk allvaders-LCD

+ Stora tydliga bokstaver for att vara lattslast vid

olika vaderférhallanden
+ Lattanvant LightHouse™ operativsystem
* 12V likstromsdrift.
+ Lag energiférbrukning
+ Vattentat for IPX6 och IPX7

Dokument- och produktinformation
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Innehall

* 3.1 Installationschecklista pa sidan 18
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* 3.3 Kompatibla autopilotsystem pa sidan 19
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» 3.8 Generella placeringskrav pa sidan 21

* 3.9 Apparatens matt pa sidan 22
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3.1 Installationschecklista

Installationsarbetet kan delas in i féljande delar:

Installationssteg

Planera systemet.

Skaffa alla nédvéandiga hjalpmedel och verktyg.

Placera ut all utrustning.

Dra alla kablar.

Borra alla hal for kablar och monteringsskruvar.

Koppla in all utrustning.

Fast all utrustning pa plats.

ol Nl IN]—~

Provkér och testa systemet.

Schematiskt diagram

Ett schematiskt diagram &r en viktig del i planeringen

av en installation. Det ar ocksa anvandbart
for eventuella framtida tillagg eller underhall av
systemet. Diagrammet ska innefatta:

* Placering av alla komponenter.

» Kontakter, kabeltyper, dragningar och langder.

18

3.2 Medfoljande delar

Foljande delar medfdljer produkten.

AP N =

5.
6.
7.

D13418-2

Dokumentation
Panelférslutningspackning
400 mm SeaTalk"9 droppkabel (A06038)

p70s eller p70Rs pilotkontroll (p70s shown)
(tillhandahalls med knappsats och svart ram
(A80353) monterad)

Solskydd (p70s = A80357, p70Rs = A80358)
Bronsfargad reservram (A80354)
Monteringsfasten x 4

Packa upp produkten forsiktigt sa att den inte skadas
eller tappar delar. Kontrollera att ladan innehaller
allt pa ovanstaende lista. Spara forpackningen och
dokumenten fér framtida bruk.



3.3 Kompatibla autopilotsystem

Produkten ar kompatibel med Raymarines
autopilotsystem nedan.

Produkt Beskrivning Anslutning
Evolution SeaTalkng
autopiloter
SPX SmartPilot SeaTalkng

HHHH) S1, S2 & S3 SeaTalk via

@ @ SmartPilot en SeaTalk
to SeaTalkng-
—/_.\ adapterkabel.

3.4 Programuppdateringar

Programmet som anvands i apparaten gar att
uppdatera.

* Raymarine ger med jamna mellanrum
ut programuppdateringar for att forbattra
produktprestandan och lagga till nya funktioner.

» Det gar att uppdatera programmet for
produkten med en ansluten och kompatibel
flerfunktionsdisplay.

+ Se www.raymarine.com/software/ for senaste
programuppdateringar och hur man uppdaterar
programmet pa apparaten.

* Om du ar osaker pa hur man uppdaterar
apparatens programvara kontaktar du
aterforsaljaren eller Raymarines tekniska support.

Planera installationen

Observera! Installera
programuppdateringar

Programuppdateringen sker pa egen risk.
Kontrollera fére uppdateringsstarten att
du sakerhetskopierat alla viktiga filer.

Kontrollera att enheten har palitlig
stromkalla och att uppdateringen inte
avbryts.

Skada pa grund av ofullstandiga
uppdateringar tacks inte av
Raymarine-garantin.

Genom nedladdning av programuppdate-

ringspaketet godtar du dessa villkor.

Evolution programvaru-uppdateringar

Komponenterna i Evolution autopilot-systemet (EV
sensor och ACU) maste uppgraderas i ratt ordning.

Genom att anvanda programuppdateringen for
systemet, tillgangligt pa en LightHouse™ Ill-driven
MFD som innehar Release 15 eller hdgre, sékerstalls
det att Evolution-komponenterna uppdateras i
korrekt ordning.

Om du anvander en annan metod eller uppdaterar
systemkomponenterna individuellt s& MASTE
EV-sensorn uppdateras fére ACU.

Anm:

+ Att uppdatera i fel ordning kan orsaka att
autopiloten slutar fungera.

+ Efter lyckat slutférande av programvaru-
uppdateringsprocessen kommer autopiloten

krava ater-kalibrering.



http://www.raymarine.com/software/

3.5 Verktyg

Installationsverktyg

D12055-1

3.6 Systemprotokoll

Produkten kan anslutas till olika produkter och
system for att dela information och darigenom
forbattra hela systemets funktion.

Dessa anslutningar kan géras med ett antal olika
protokoll. Snabb och exakt insamling och éverféring
av data uppnas genom en kombination av foljande
dataprotokoll:

« SeaTalkng®
« NMEA 2000
» SeaTalk

Anm: Du kanske upptacker att systemet inte
anvander alla anslutningstyper eller instrument

som beskrivs i det har avsnittet.

Borrmaskin

Figursag

Skruvmejsel

bl IRl A

Lamplig storlek (10 mm till 30
mm) halsag

Fil

o | o

Tejp

Borrstal i 1amplig storlek (1)

Anm: (1) Borrstalets storlek ar beroende av
tjockleken och den materialtyp som enheten ska
monteras pa.
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SeaTalkng®

SeaTalkng® (nasta generation) ar ett férbattrat
protokoll for anslutning av kompatibla
marininstrument och utrustning. Det ersatter
de aldreSeaTalk och SeaTalk2 protokollen.

SeaTalkng® anvander ett enda stamnat som
kompatibel utrustning ansluts till med en tapp.
Data och strom overfors via stamnatet. Enheter
med lag férbrukning kan drivas av natverket,
trots att hdgstromsutrustning behdver en separat
stromanslutning.

SeaTalkng®ar en patentskyddad utdkning till NMEA
2000 och den beprovade CAN-busstekniken.
Kompatibla NMEA 2000 och SeaTalk och SeaTalk2
-enheter kan ocksa anslutas med lampliga granssnitt
eller adapterkablar vid behov.

NMEA 2000

NMEA 2000 erbjuder betydande férbattringar éver
NMEA 0183, i synnerhet vad galler hastighet och
anslutningsbarhet. Upp till 50 enheter kan samtidigt
och pa en gang sanda och ta emot via en enda
fysisk ledning, dar varje nod ar fysiskt adresserbar.
Standarden var specifikt avsedd for att ett helt
natverk av marin elektronik, oavsett tillverkare, ska
kunna kommunicera pa en gemensam ledning via
standardiserade meddelandetyper och format.

SeaTalk

SeaTalk ar ett protokoll som gor det mdjligt att
ansluta kompatibla instrument till varandra och dela
data.

SeaTalk-kabelsystemet anvands till att ansluta
kompatibla instrument och utrustning. Kabeln leder
strom och data samt tillater anslutning utan behov
av en central processor.

Ytterligare instrument och funktioner kan enkelt
laggas till ett SeaTalk system, genom att satta dem
i natverksuttaget. SeaTalk utrustningen kan aven
kommunicera med andra, icke-SeaTalk-utrustningar
via NMEA 0183 standarden, forutsatt att lampligt
granssnitt anvands.



3.7 Varningar och forsiktighets-
meddelanden

Viktig: Se, innan du fortsatter, till att du
har last igenom och forstatt varningarna och
forsiktighetsmeddelandena i avsnitt Kapitel 1
Viktig information i dokumentet.

Planera installationen

3.8 Generella placeringskrav

Viktiga avvaganden vid val av en lamplig plats for
produkten.

Apparaten ar lampad fér montering bade ovan och
under dack.

Apparaten ska monteras dar den:

« far tillrackligt skydd mot fysisk skada och
vibrationer,

+ ar valventilerad och inte ligger i narheten av
varmekallor,

* ligger pa ordentligt avstand fran potentiell
upphettningskalla som t.ex. ett motorrum, nara
bransletankar eller gasskap.

Nar man valjer en plats fér apparaten tar man
hansyn till féljande punkter for att sékerstalla palitlig
och felfri drift:

+ Atkomst — det maste vara tillrackligt utrymme
for kabelanslutningarna till apparaten, utan skarpa
bdjar pa kabeln.

» Diagnostik — apparaten maste monteras pa en
plats dar den diagnostiska lysdioden syns tydligt.

Anm: Alla apparater har inte en diagnostisk
lysdiod. Se Kapitel 14 Systemkontroller och
fels6kning for mer information.

 Elektrisk storning — apparaten maste monteras
langt bort fran annan utrustning som kan
orsaka storning, t.ex. motorer, generatorer och
radiosandare/-mottagare.

* Magnetkompass — se avsnittet Sdkerhetsav-
stand for kompass i detta dokument fér rad om hur
man uppnar lampligt avstand mellan apparaten
och eventuella kompasser pa baten.

+ Strom — for att anvanda sa lite kabel som
mojligt maste apparaten placeras sa nara batens
likstromskalla som maijligt.

* Monteringsyta — se till att apparaten har
tillrackligt stéd pa en saker yta. Studera
medféljande viktinformation i apparatens fekniska
specifikation och kontrollera att den avsedda
monteringsytan klarar av apparatvikten. Montera
INTE enheter och saga inte upp nagra hal pa
platser som kan skada batens konstruktion.
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Platskrav

D12031-2

Platskrav for p70s / p70Rs pilotkontrollen ar foljande:

+ Det far inte finnas nagot hinder mellan anvandaren
och pilotkontrollen.

* Pilotkontrollen maste vara belagen minst 0,8
meter fran en motor, kompass, hégstromskablar
eller ndgon magnetisk enhet.

Avlasningsvinkel

Eftersom skarmens kontrast, farg och nattlage
paverkas av avlasningsvinkeln, rekommenderar vi
att du startar skdrmen vid installationen, for att kunna
beddéma var du far den basta avlasningsvinkeln.

22

3.9 Apparatens matt

o

115 mm (4.53 in)

110 mm (4.33 in)

17.8 mm
(0.7 in)

14.05 mm
(0.55 in)

)

&
o

29.8mm (354 in)
(117 n)

D12103-2




Kapitel 4: Kablar och anslutningar

Innehall

4.1 Kabeldragning pa sidan 24

4.2 Anslutningsoéversikt pa sidan 25

4.3 SeaTalkng® stromtillforsel pa sidan 25

4.4 Installation av kabelferrit pa sidan 27

4.5 SeaTalkng-anslutning pa sidan 28

4.6 SeaTalk-anslutning pa sidan 29

4.7 NMEA 2000-natverksanslutning pa sidan 29

Kablar och anslutningar
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4.1 Kabeldragning
Kabeltyper och kabellangder

De kablar som anvands i systemet skall vara av ratt
typ och ha ratt 1angd.

* Om inte annat anges anvands endast
standardkablar av olika typer, som levereras av
Raymarine.

« Samtliga kablar skall vara av foreskriven typ och
ha foreskriven tvarsnittsarea. Vid langre kablar
kan tvarsnittsarean behdva 6kas for att undvika
spanningsfall i kabeln.

Kabeldragning

Kablarna maste dras pa ratt satt, for att sakerstalla
problemfri funktion och lang livslangd.

» Kablarna far inte dras i for tvara bojar. Om sa ar
mojligt kontrollerar man att minsta bojdiameter ar
200 mm/minsta bdjradie ar 100 mm.

00mm@in) T

\\\\\\ T o /

o o

+ Skydda kablarna mot fysisk skada och hdg
varme. Utnyttja alltid befintliga kabeltrummor och
kabelskenor nar sadana finns. Dra INTE kablarna
genom utrymmen med slagvatten, lucképpningar
eller nara varma ytor och ytor som ror sig.

* Fixera kablarna med buntband eller kabelklammor.

Linda ihop dverskottskabel och bind upp den pa
lamplig plats.

* Om en kabel skall dras genom skott, dack
eller durk skall en vattentat kabelgenomféring
anvandas.

* Dra INTE kablarna nara motorer eller lysror.
Datakablar skall alltid dras sa langt som mdjligt fran:
* annan utrustning och andra kablar,

« starkstromsledare for vaxelstrdm och likstrom och
* antenner.

Observera! Dragkablar

Anvand INTE sladdar eller linor, som ar
anslutna till kabelkontakter, for att dra
kablar genom begransade 6ppningar
(t.ex. i skott) eftersom det kan skada
kablarna.

Kabelavlastning

Sakerstall tillrackligt med dragavlastning behdvs. Se
till att kontakterna inte utsatts for nagot som helst
drag, eftersom de i ett sadant fall skulle kunna dras
ur sitt respektive uttag p.g.a. batens rorelser vid
riktigt hart vader.

24

Kabelskarmning

Se till att alla datakablar ar skarmade pa lampligt satt
och att kabelskarmen inte skadats vid t ex dragning
genom tranga utrymmen.



4.2 Anslutningsoversikt

Anvand féljande information for att identifiera
apparatens kontakter.

Kontakt Antal | Ansluter till: Lampliga kablar
1 1. SeaTalkng- | 1. SeaTalkne-
stamnat grenkablar

2. NMEA2000- | 2. SeaTalkng
stamnat till Device-

Net-adap-

3 ?,{:ﬂ:gf terkabel
(A06045)

3. SeaTalk

till Sea-

Talkng-ad-

apterkabel

(A06073)

Ansluta SeaTalkng®-kablar

D12615-2

—

Vrid lashylsan pa enheten till olast lage.

2. Kontrollera att kabelanslutningen ar korrekt
riktad.

3. Satti kabelanslutningen helt.

4. Vrid lashylsan medurs till Iast 1age (2 klick).

SeaTalkng® produktladdning

Antalet produkter som kan anslutas till ett
SeaTalkng®-stamnat beror pa hur mycket strom
varje produkt forbrukar och pa stamnatets totala
langd.

SeaTalkng®-produkter har ett hogsta tillatna
belastningstal (LEN, Load Equivalency Number),
som indikerar produktens stromférbrukning. LEN for
varje produkt finns i den tekniska specifikationen.

Kablar och anslutningar

4.3 SeaTalkng® stromtillforsel

Produkten far strom via SeaTalkng®-natverket.

Ett SeaTalkng®-system kraver en 12 V likstrom-kalla
stromtillforsel, ansluten till SeaTalkng®-stamnatet.
Detta kan tillhandahallas av:

+ Ett batteri (1), via fordelningspanelen,
* en Autopilot-styrenhet (ACU)@),
» en SPX kursdator (2),

» for 24 V batar kravs en 5 amp omvandlare som
kontinuerligt reglerar 24 V likstrom till 12 V likstrom.

Anm:

* (1) Batteriet for start av batens motor(er) ska
INTE anvandas for att stromférsorjaSeaTalkng®-
natverket eftersom det kan orsaka plétsliga
spanningsfall vid motorstart.

* (2) ACU-100 och SPX-5 kan inte anvandas for
att stromforsorja SeaTalkng®-natverket.

SeaTalkng®-stromanslutning

Mindre system

Om stamnatets l&angd ar 60 m eller mindre, kan
stromanslutningen kopplas in var som helst pa
stamnétet.

Stora system

Om stamnatets langd ar mer an 60 m, ska
strdmanslutningen kopplas in pa ett stalle sa att ett
jamnt stromfléde uppstar pa var sida om stamnatet.
Load Equivalency Number (LEN) anvands for att
bestamma stromanslutningen till systemet.

D13424-1

| exemplet ovan har systemet en total LEN pa 10,
varfor det ideala skulle vara att man har 5 LEN pa
var sida om anslutningsplatsen.
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Markvarden for ledningssakring och
overstromsskydd

SeaTalkng®-natverkets stromitillforsel kraver en
ledningssakring eller éverstromsskydd for att bli
inmonterad.

Markvérde for
6verstromsskydd

Ledningssakringens
markvarde

5A

3 A (om endast en enhet
ansluts)

Anm: Vilket sdkringsmarkvarde som ar lampligt
for dverstromsskyddet beror pa hur manga
enheter som ansluts. Kontakta en auktoriserad
Raymarine-aterforsaljare om du ar osaker.

SeaTalkng® systemladdning

Den hogsta laddningen/ LEN for ett
SeaTalkng®-system beror pa stamnatets

* Ledningsséakringarnas varden finns i
produktdokumentet.

* Om du behover forlanga elkabeln, anvand endast
kabel med lampligt kabelvarde och kontrollera att
tillrackligt med strom (12 V likstrdm) ar tillgangligt
paSeaTalkng®-stamnatets stromanslutning.

®

—; —
N

[ 1 S

D13344-1

A | Batterianslutning scenario A: lamplig for en bat med en
vanlig RF-jordpunkt. Om produktens elkabel, i detta
scenario, har en separat draneringsledning maste den
anslutas till batens vanliga jordpunkt.

B | Batterianslutning scenario B: lamplig for en bat utan
vanlig jordpunkt. Om produktens elkabel, i detta
scenario, har en separat dréneringsledning ska den

anslutas direkt till batteriets negativa pol.

l&ngd.

Laddningstyp Stamnatslangd Total LEN
Obalanserad 20m 40
Obalanserad 40 m 20
Obalanserad 60 m 14
Balanserad 60 m eller mindre | 100
Balanserad 80 m 84
Balanserad 100 m 60
Balanserad 120 m 50
Balanserad 140 m till 160 m 40
Balanserad 180 m till 200 m 32

Stromfordelning— SeaTalkng®
Rekommendationer och basta tillampning.

* Anvand endast godkdndaSeaTalkng® elkablar.
Anvand INTE en elkabel som ar avsedd for eller
medféljer en annan produkt.

* Nedan visas information om hur man implemente-
rar vissa vanliga eldistributionsscenarier.

Implementering — anslutning till
distributionspanelen

0aae | oaed
I SO0 :ﬁ:
o0 Qoo oo

S JoLL LU —4

i—f
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Viktig: Ta, vid planlaggning och traddragning,
hansyn till andra apparater i systemet varav
nagra (t.ex. sonarmoduler) kan satta stora
stromkravstoppar pa batens elsystem.

Anm: Informationen nedan ar en endast
vagledning om hur du kan skydda apparaten.
Den tacker vanliga batelarrangemang men tacker
INTE varje scenario. Om du ar osaker pa hur

du far ratt skyddsniva, kontakta en auktoriserad
Raymarine-aterforsaljare eller en professionell
marinelektriker med ratt utbildning.

Implementering — direkt anslutning till batteri

+ SeaTalkng®-elkablar gar att ansluta direkt till
batbatteriet, via en lamplig sakring eller brytare.

« Du MASTE sétta dit en Iamplig sakring eller brytare
mellan den réda traden och batteriets positiva pol.
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» Alternativt kan SeaTalkng®-elkabeln anslutas
till en I1@mplig brytare eller switch pa batens
distributionspanel eller fabriksplacerade
eldistributionspunkt.

+ Distributionspunkten bor forsoérjas fran batens
primara stromkalla med 8 AWG-kabel (8.36 mm2).

* Idealt maste all utrustning ha en ledning till
enskilda lampliga sakringar eller 6éverstromsskydd,
med lampligt kretsskydd. Om det inte ar majligt att
fler an en artikel i utrustningen delar en brytare
anvander du ledningssakringar for varje stromkrets
for att fa nédvandigt skydd.

+ | alla fall iakttar du de rekommenderade vardena
for brytare/sakring som finns i produktdokumentet.

* Om du behdver forlanga elkabeln, anvand endast
kabel med lampligt kabelvarde och kontrollera att
tillrackligt med strom (12 V likstrém) ar tillgangligt
paSeaTalkng®-stamnatets stromanslutning.



Viktig: Var medveten om att vilket
sakringsmarkvarde som ar lampligt for
overstromsskyddet beror pa hur manga enheter
som ansluts.

Mer information

Raymarine rekommenderar att man utévar basta
tillampning i alla elinstallationer pa batar, se féljande
standarder:

+ BMEA:s praxis for elektriska och elektroniska
installationer pa batar

« NMEA 0400 installationsstandard

* ABYC E-11 vaxelstroms- och likstromssystem pa
batar

* ABYC A-31 batteriladdare och vaxelriktare
» ABYC TE-4 askskydd

Gemensam brytare

Om du har fler an ett instrument kopplad via samma
brytare maste varje enhet sakras. Anslut t.ex. en
separat sakring i respektive stromkrets.

4.4 Installation av kabelferrit

Det féljer med en kabelferrit till apparaten.
Kontrollera EMC-6verensstammelsen genom
att satta fast medféljande ferrit enligt féljande
anvisningar.

SeaTalk"d A
Device

“ »

SeaTalkN9

50 mm (1.97 in) - 100 mm (3.94 in)

D13539-1

+ -
@ @ e
& @
@ @
@ @
@
© )
@ @

1 Positiv (+) ledare.

2 Negativ (-) ledare.

3 Kretsbrytare

4 Sakring

Om sa ar mgjligt ansluter man enskild utrustning till
enskilda kretsbrytare. Om inte detta gar anvander
man enskilda separata sakringar for att fa fullgott
skydd.

Varning! Produktjordning

Kontrollera att den har produkten ar jordad
helt enligt medféljande instruktioner innan
du slar pa stromforsorjningen till
produkten.

A

Varning! Positiv jord-system

Anslut inte denna enhet till ett system som
har positiv jord.

A\

Kablar och anslutningar

1. Ferriten maste monteras in i slutet pa kabeln
narmast apparaten.

2. Ferriten maste monteras in pa det avstand som
ar specificerat i illustrationen ovan.

3. Séakerstall en tatslutande och saker montering
for att inte ferriten ska kunna réra sig uppfor eller
nedfér kabeln.
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4.5 SeaTalkng-anslutning

Anm: Om en ACU-100 anvandes i
ovanstaende exempel skulle SeaTalkng-natverket
spanningssattas fran en sarskilt avsedd 12 V
likstrdbmskalla eftersom ACU-100 inte ger
stromforsorjning till SeaTalkng-natverket.

Exempel: SeaTalkng®-system med SPX
SmartPilot och givarpoddar

Exempel: SeaTalkng®-system med Evolution™

autopilot och iTC-5
© 9 9

R R

S

SeaTalk"d

D12099-3

Anm: Om en ACU-100 anvandes i ovanstaende
exempel skulle SeaTalkng-natverket
spanningssattas fran en sarskilt avsedd

12 V likstromskalla eftersom ACU-100 inte ger
stromforsaorjning till SeaTalkng®-natverket.

28

Arti-
kel Beskrivning
1 SPX (matar 12 V spanning till SeaTalkng®-natverket.)
2 i70s Flerfunktionsdisplay for instrument
3 p70s / p70Rs Pilotkontroll (p70s i bild)
L Batens 12 V likstrom stromtillforsel
1 ACU-enhet 5 SeaTalkng® 5-vagsanslutning med terminatorer
2 i70s Flerfunktionsdisplay for instrument 6 Givarenheter
3 p70s / p70Rs Pilotkontroll (p70Rs i bild) 7 Roderreferensgivare
4 Batens 12 V likstrém stromtillforsel 8. Fluxgatekompass
5 EV-enhet 9 Vindgivare
6 SeaTalkng® 5-végsanslutning 10 Hastighetsgivare
7 Roderreferensgivare " Djupgivare
8 iTC-5-omvandlare
9 Djupgivare
10 Vindgivare
1 Hastighetsgivare




4.6 SeaTalk-anslutning

Anslutningar till ett SeaTalk-natverk gors via en
SeaTalk till SeaTalkng adapter (medféljer €j).
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Artikel Beskrivning

p70s pilotkontroll

ST60+ djupinstrument

ST60+ hastighetsinstrument

ST60+ vindinstrument

Vindgivare

24 Sl Bl el B B

SeaTalk till SeaTalkne-
adapterkabel

=~

Djupgivare

8. Hastighetsgivare

9. Kursdator (matar
12 V spanning till
SeaTalk-natverket.)

For SeaTalk-kablar och férlangningar, anvand
SeaTalk -kabeltillbehdr.

SeaTalk-stromskydd

Stromforsorjningen maste skyddas med en 5
A-sakring eller en brytare som ger motsvarande
skydd.

Raymarine rekommenderar att strdémmen ansluts
till ett SeaTalk-system pa ett sadant satt sa att den
dragna strommen ar lika stor pa bada sidorna av
stromanslutningspunkten.

Kablar och anslutningar

4.7 NMEA 2000-natverksanslut-
ning

Din SeaTalkng®-enhet kan anslutas till ett DeviceNet
/I NMEA 2000-natverk.

—®

SeaTalk"®
device

D12060-3

SeaTalkng®-enhet

SeaTalkn9 till DeviceNet-adapterkabel (A06045)
DeviceNet T-koppling

NMEA 2000-stamnéat

L nh =
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Kapitel 5: Installation

nnehall
5.1 Borttagning av panelen péa sidan 32
5.2 Ta bort knappsatsdynan pa sidan 32
5.3 Montering pa sidan 33
5.4 Satta tillbaka knappsatsdynan pa sidan 34
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5.1 Borttagning av panelen

® ®

D13435-1

Avlagsna panelen

Anm: Var forsiktig nar du avlagsnar panelen.
Anvand inga verktyg for att lyfta panelen da det
kan orsaka skada.

1. Anvand fingrarna for att dra panelen bort fran
enheten langst upp och pa ena sidan.

Du hér ett klick for varje sida som lossar.

2. Dra bort panelen fran enheten pa motsatt sida.
Panelen kan nu lyftas bort frdn enheten.

32

5.2 Ta bort knappsatsdynan

Folj stegen nedan for att ta bort knappsatsen fran
enheten.

» Se UppSe Upp — Se till att inte bdja knappsatsen,
det kan orsaka att den inte passar korrekt.

D13437-1

1. Avlagsna frontpanelen.

2. Anvand fingrarna, ta tag i 6éverkanten av
knappsatsen och dra den nedat och bort fran
enheten.



5.3 Montering

Kontroll fore montering

Produkten ar utformad for ytmontering. Innan du
monterar apparaten, se till att du har:

» Valt en Iamplig plats.

+ lIdentifierat kabelanslutningarna och bestamt var
kablarna skall dras.

» Avlagsnat frontpanelen
» Tagit bort knappsatsdynan.

Monteringsdiagram

p70s-montering

D12104-2

med hjalp av en figursag langsmed den utskurna
linjens innerkant.
5. Se till att enheten passar i det avlagsnade

omradet och passa sedan in den runt skarkanten
tills den sitter ordentligt.

6. Borra dnskat antal hal i enlighet med mallen for
monteringsfastena.

7. Avlagsna den medfdljande packningens
underlag och placera den sjalvhaftande sidan
av packningen pa displayenheten och tryck
ordentligt fast den pa flansen.

8. Anslut lampliga kablar till enheten.

9. Skjut apparaten pa plats och sdkra med
fixeringsskruvarna.

10. Satt tillbaka knappsatsdynan och frontpanelen.

Anm: Vilken borr, pluggstorlek och vilket
vridmoment man anvander beror pa materialtyp
och monteringsytans tjocklek.

Anm: Den bifogade packningen ger en tatning
mellan enheten och en lamplig plan och stel
monteringsyta eller ett nakterhus. Packningen skall
anvandas i alla monteringar. Man maste kanske
ocksa anvanda ett marinklassat tatningsmedel om
monteringsytan eller nakterhuset inte ar helt plant

och styvt eller har en skrovlig ytfinish.

D12105-2

Monteringsanvisningar

1. Kontrollera att den valda platsen for apparaten
ar en plan och fri yta med tillrackligt med fritt
utrymme bakom panelen.

2. Fast produktens medféljande monteringsmall
pa vald plats med hjalp av maskeringstejp eller
dubbelhaftande tejp.

3. Anvand om mdjligt en halsag med ratt storlek
och skar ut centerhalomradet i enlighet med
monteringshalet, eller

4. Med hjalp av ett [ampligt borrskar gor du pilothal
i varje horn av det utskurna omradet och sagar

Installation
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5.4 Satta tillbaka knappsatsdynan

Knappsatsen halls pa plats av flikar, dessa finns pa
bade under- och dverkanten pa knappsatsen. For

att kunna satta tillbaka knappsatsen korrekt maste

alla flikar vara 6ppna.

D13439-1

1. Sakerstall att flikarna ar riktade mot respektive
skara, genom att luta dverkanten pa knappsatsen
framat och forst satta in underkanten i enheten.

D13438-1

2. Tryck 6verkanten pa knappsatsen bakat och
uppat in i enheten.

3. Anvand fingrarna och tryck pa varje flik for att
sakerstalla att knappsatsen sitter ordentligt pa
plats.

4. Satta tillbaka panelen.
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6.1 Pilotkontroller
p70s — pilotkontroll med 8 knappar

Artikel

Beskrivning
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+10° Auto
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VANSTER URVALSKNAPP
Avbryt, Backa, lagesval.

STANDBYKNAPP
Koppla ur autopiloten, Manuell styrning,
El, Ljusstyrka.

VRID MEDSOLS

Fallande navigering i lista, Justera upp,
Oka vinkel (last kurs), justera numeriska
varden, servostyrning.

VRID MOTSOLS

Stigande navigering i lista, Justera
ned, Minska vinkel (last kurs), Justera
numeriska varden, servostyrning.

HOGER URVALSKNAPP
Meny, Valj, OK, Spara.

Artikel

Beskrivning

AUTOKNAPP
Aktivera autopilot.

1.

VANSTER URVALSKNAPP
Avbryt, Backa, lagesval.

VREDCENTER TRYCKKNAPP
Meny, Valj, OK, Spara.

UPPKNAPP / -1
Uppnavigering, Uppjustering,
Vinkelminskning.

NEDKNAPP / +1
Nednavigering, Nedjustering,
Vinkel6kning.

Pilotkontrollen stéder féljande kombinationsknapp-

HOGER URVALSKNAPP
Meny, Valj, OK, Spara.

STANDBY-KNAPP

Koppla ur autopiloten, Manuell styrning,

El, Ljusstyrka.

tryckningar:

Kombinationsknapptryckning
Knappar Atgard
STANDBY och | Forsatter piloten i vindroderlage
AUTO.
-1 0ch-10 Autokryss (i vindroderlage), autogir
eller
+1 och +10

-10 KNAPP
Minskar vinkel

+10 KNAPP
Okar vinkel

AUTOKNAPP
Aktivera autopilot.

p70r — vridreglage for pilotkontroll

®0O

B

é%
)
2

QE®

D12109-3
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6.2 Fore du anvander din produkt 6.3 Att stromsatta pilotkontrollen

Driftstart 1. Hall in knappen STANDBY i en sekund tills
Innan du anvander ditt autopilotsystem forsta gangen Raymarines Iogoga visas. o

maste du se till att systemet driftsatts korrekt i enlighet Om enheten slas pa for forsta gangen eller
med den medféljande installationsanvisningen. om det ar efter en fabriksaterstallning startas

installationsguiden.

Anm: Loggan visas inte om enheten ar i
'stromsparlage’. | stromsparlage kan enheten
forefalla avstangd men har fortfarande strém.

2. For att stdnga av Pilotkontrollen, hall inne
knappen STANDBY. Efter 1 sekund visas en
automatisk nedrakning.

3. Fortsatt att halla in knappen STANDBY
i ytterligare 3 sekunder for att slutfora
avstangningen

Anm: Du kan inte stanga av Pilotkontrollen under
tiden den ar upptagen.

Komma igang
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6.4 Gora klart startguidens
installningar.

Nar du startar enheten forsta gangen eller startar om
systemet visas en startguide.

Startguiden leder dig genom fdljande inledande
grundkonfigurationsinstallningar:

1. Sprak
2. Battyp
3. Valkommen

6.5 Pilotfunktioner

SmartPilot har flera lagen:

Standby

Manuell styrning, aktiveras
med knappen STANDBY.

Auto

Autopilotaktiverad styrning
pa en kurs, aktiverad av
knappen AUTO.

Boat Type
s= Inboard Speedboat

Language |

English (UK) >
[ ] English (US) >

<> Power Cruiser 1 (<12kts)

[ ] Frangais > <=4 Power Cruiser 2 (<30kts)

Welcome

Your i70s is now ready to
use. (For more settings,
including customising your
favorite pages & calibrating
transducers, open MENU)

Back Continue

Vindroder

Autopilotaktiverad styrning
for att stanna kvar i en
skenbar eller sann vindvinkel,
aktiveras fran menyn Lége
eller genom att trycka

pa knapparna AUTO och
STANDBY pa samma gang.

Spar

Autopilotaktiverad styrning
mot en waypoint, aktiverad
fran menyn Lage

Monster

Autopilot aktiverad i
fiskemdnsterslage, aktiverad
fran menyn Lage

D13427-1

1. Anvand Upp- och Ner-knapparna, markera vilket
sprak du vill ha pa anvandargranssnitten och
tryck sedan pa Meny-knappen for att bekrafta
valet.

2. Anvand Upp- och Ner-knapparna, markera
den battyp du vill anvanda och tryck sedan pa
Meny-knappen for att bekrafta valet.
Valkomstsidan visas.

3. Valj Fortsatt.

Den forsta sidan av en férutbestdmd uppséattning
favoriter visas.

Servostyrning (p70Rs
vridknapp eller joystick)

Autopilot aktiverad i
servostyrningslage, aktiverad
fran menyn Lage

Styrspak

Autopilot urkopplad i
styrspakslage (endast
rorkultspilot och SeaTalk ),
aktiveras i Standby-lage.

Anm: Startguiden kanske inte visas om dessa
installningar redan blivit gjorda pa systemet som
enheten ar ansluten till.
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6.6 Skarminstallningar

Stalla in skarmens ljusstyrka

Folj stegen nedan for att stalla in ljusstyrkenivan
pa enhetens LCD, nar den inte ar en del av en
ljusstyrkegrupp.
1. Tryck pa Power-knappen

Sidan Visa ljusstyrka éppnas.

2. Anvand Upp och Ner fér att justera ljusstyrkan il
Onskad niva.

3. Valj OK.
Sidan visa ljusstyrka kommer att sténga

ner efter 2 sekunder och sparar da den nya
ljusstyrkenivan.

Delad ljusstyrka

Det gar att stalla in Delad ljusstyrka-grupper som
aktiverar samtidig ljusstyrkejustering pa alla enheter,
som ingar i samma grupp.

Foljande apparater ar kompatibla med grupper med
Delad ljusstyrka:

* LightHouse™-f6rsérida MFD:er
» SeaTalkng®-instrumentdisplayer och Pilotreglage

* Ray50 / Ray52 / Ray60 / Ray70 VHF
DSC-radioapparater

Eventuella justeringar av Delad ljusstyrka-nivan
aterges pa alla enheter, som tilldelats samma grupp.

Instrumentdisplay /

LightHouse™-MFD Pilotkontroll
< Shortcuts
Shared Brightness
[ e
| Unshare 0K
Ray50 / Ray52 / Ray60 /
Ray70 VHF DSC-radio

< - Backlight -

Det gar att konfigurera flera ljusstyrkegrupper. Dessa
grupper gar att anvanda for att aterge apparatens
fysiska plats i baten. Enheterna pa exempelvis
rodret kan stallas in i en grupp och enheterna pa
flybridge kan stéllas in i en annan grupp.

Delad ljusstyrka kraver:

+ att alla enheter maste vara kompatibla med
funktionen Delad ljusstyrka (se listan 6ver
kompatibla enheter ovan).

+ installningen Delad ljusstyrka ar installd pa Pa for
alla enheter i ljusstyrkegruppen.

Komma igang

» enheterna ar tilldelade natverksgrupper.
+ alla displayer i gruppen ar synkroniserade.

Tilldela en natverksgrupp

For att kunna tilldmpa delad ljusstyrka och farg méaste
enheterna vara tilldelade samma natverksgrupp.

Kompatibla instrumentdisplayer och pilotkontroller
kommer ocksa dela sitt fargschema.

Fran Natverkets Gruppmeny: (Meny > Instéallningar
> Systeminstallningar > Natverksgrupp)

1. Valj natverksgruppen som du vill tilldela enheten
till.

En lista med natverksgrupper visas:
* Ingen (férvald)
* Roder 1
* Roder 2
+ Sittbrunn
* Flybridge
* Mast
* Grupp 1 — Grupp 5
2. Valj Ljusstyrka-/farggrupp.
VéljNy Grupp.
4. Valj Synk.

Systemet kommer nu att synkronisera alla
enheter tillampade till samma grupp.

w

o

Valj OK.

6. Utfor steg 1 till 5 pa alla enheter.
Placeringen av menyn Delad ljusstyrka
paLightHouse™ MFDs &r: (Huvudskdrm

> Anpassa > Visa Preferenser > Delad
ljusstyrka)

Justering av ljusstyrkan kommer nu att paverka alla
enheter tillampade till samma grupp.

Att inte dela en enhet

Instrumentdisplayer och Pilotkontroller kan tas bort
fran den delade ljusstyrkan.

Unshare

=)

Share

<=

Shared Brightness

Display Brightness

D13428-1

1. Tryck pa POWER-knappen for att visa sidan for
delad ljusstyrka.

2. Valj Angra delning.

Vid val Dela pa displayen sa kommer sidan fér
ljusstyrka att byta tillbaka till Delad ljusstyrka.

Andra firgschema
Fran fargmenyn: (Meny > Visa instéllningar >
Farger)
1. Valj ett fargschema fran listan
* Dag 1
* Dag 2
39



* Omvént
* Ro6d/svart
Om enheten ar en del av en natverksgrupp andras

det valda fargschemat pa alla skarmar som ar en
del av samma grupp.

Skarmsvarstid

Stalla in skarmens svarstid

Att stélla in ett 1&gt varde pa skarmens svarstid
kommer att minska datafluktuationer och darmed ge
en mer stabil avlasning. Om svarstiden stélls in pa
ett hogre varde blir avlasningarna mer aktiva.

Fran Installningsmenyn: (Meny > Visa installningar
)

1. Valj Skarmsvarstid.
2. Valj datatyp:

+ Hastighet

* Djup
Vindhastighet
* Vindvinkel

* Kurs

3. Justera vardet efter dnskemal.
4. Valj Spara.

40

6.7 Oversikt dver MDS (Multiple
data sources, Flera datakallor)
Nar ett system omfattar flera datakallor valjs den
valda datakallan automatiskt. Systemets valda
kalla kanske inte ar den kalla du vill ha, eller om

det uppstar en datakonflikt, kan du manuellt valja
Onskad datakalla.

MDS ger dig mdjlighet att valja en 6nskad datakalla
for foljande datatyper:

* GPS-position
GPS-datum

» Tid och datum
* Kurs

* Djup
» Hastighet
* Vind

Det har slutfors vanligtvis som en del av den forsta
installationen, eller nar ny utrustning l&ggs till
systemet.

For att MDS skall vara tillgangligt maste alla
produkter i systemet som anvander de ovan namnda
datakallorna vara kompatibla med MDS. Systemet
rapporterar alla eventuella produkter som INTE ar
MDS-kompatibla. Det kanske gar att uppgradera
programvaran fér dessa produkter for att géra

dem kompatibla. Besdk Raymarines webbsida
(www.raymarine.com) for att erhalla den senaste
programvaran for dina produkter.

Om det inte finns nagon MDS-kompatiblel
programvara foér produkten, och du INTE vill anvanda
systemets valda datakalla, maste du ta bort alla
icke-kompatibla produkter fran systemet. Sedan ska
du kunna valja dnskad datakalla.

Anm: Nar du ar klar med installningen av
onskade datakallor kan du kanske satta tillbaka

icke-kompatibla produkter i systemet.

Valja en prioriterad datakalla
| menyn: (Meny > Instédllningar >
Systeminstallningar)

1. Valj Datakallor.

2. Valj datatyp:

Enheten kommer nu att sbka upp och visa en
lista éver alla kdllor fér den valda datatypen.


http://www.raymarine.com

Depth

/| Auto

00380016 STng - ACTIVE

ST70 Depth Pod

00420065 STng

iTC-5 Converter
Back Select

3. Valj en prioriterad datakalla, eller
4. Valj Auto for att lata systemet bestamma.

AKTIV visas bredvid den datakélla som &r den
aktuella kéllan for datatypen.

Komma igang
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7.1 Installation av Evolution
autopilot

For information om hur man installerar och
ansluter ett Evolution autopilotsystem, se

installationsanvisningarna som medféljer
apparaterna EV-1 och EV-2.

44

7.2 Autopilotutrustning —
huvudskillnaderna mellan
Evolution- och SPX-system

Evolution-systemet tillhandahaller ett antal funktioner
for att forbattra iordningsstallandet som kravs for
befintlig SPX och vissa andra autopilotsystem.

* Inbyggd kurs- och positionssensor — ingen
extra fluxgatekompass behdvs.

» Automatisk installning — roderkanslighet,
motroder, manuell kompasskalibrering och
autolearn-installningar som behdvs fér befintliga
SPX-system behdvs inte langre. Detta resulterar i
en kraftigt férenklad hamnkalibrering for Evolution
autopilotsystem.



7.3 Nivaer for autopilotrespons

Evolution autopilotsystem har ett antal olika
responslagen som hjalper dig att snabbt konfigurera
systemet for optimal prestanda fér de aktuella
villkoren. | vindroderlage, stalls Vind Trim in
automatiskt av din valda responsniva.

Tillgangliga responsnivaer ar:

* Fritid — lamplig for langa turer dar det inte ar
viktigt med tajt kurskontroll.

* Kryssning — ratt kurs utan att dverbelasta
autopiloten.

* Prestanda — prioriterar tajt kurskontroll.

Det gar att byta responsniva nar som helst genom
att valja MENY > Responsniva. Valj sedan Spara
for att spara andringarna.

Driftsatta - Evolution autopilotsystem

7.4 Inledande installation och
driftsattning

Forutsattningar for driftsattning

Innan du driftsatter ditt system férsta gangen ska du
kontrollera att foljande férfaranden utférts korrekt:

» Systeminstallation for autopilot utford i enlighet
med installationsanvisningen.

» SeaTalkng natverk installerat i enlighet med
SeaTalkng referensmanual.

+ Att GPS-mottagaren, dar den placerats, har
installerats och anslutits i enlighet med den
medfdljande installationsanvisningen.

Kontrollera aven att driftsattningsteknikern ar
bekant med installationen och komponenterna i
autopilotsystemet sa som:

+ Battyp.
» Batens styrsystemuppgifter.
» Vad autopiloten kommer anvandas till.

+ Systemlayout: komponenter och anslutningar (du
borde ha ritningar dver batens autopilotsystem).

Inledande installningar
Inledande instéliningar omfattar féljande steg:

Viktig: Innan du fortsatter med den inledande
installeringen eller driftsattning av Evolution
autopilot-system med en p70, p70s, p70R
eller p70Rs-Pilotkontroll, sakerstall att
programvarorna for Pilotkontrollern, EV och
ACU ar uppdaterade till de senaste versionerna.
Se http://www.raymarine.co.uk/software for

att ladda ner senaste programversion och
studera anvisningarna om hur man uppgraderar

programmen pa dina produkter med en MFD.

1. Starta pilotkontrollen.

2. Specificera 6nskat sprak och lamplig battyp med
Installationsguiden.

3. Slutfér hamnkalibreringen med Hamnhjalp.

For batar utan en For batar med en

roderldgesgivare: roderldggesgivare:
Val av drivenhet Val av drivenhet

Rikta in roder (roderinriktning)
Rodergrénsinstélining Rodergrénsinstélining

Hardover-tid (om du inte
redan vet vérdet for
hardover-tid hoppar du

Over detta steg i hamnguiden
och anger vérdet manuellt i
efterhand.

Roderstyrningskontroll Roderstyrningskontroll

4. Nar hamnguiden (hamnhjalp) ar klar specificerar
du hardover-tid (anvands endast pa system som
INTE har en roderreferensgivare).
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5. Satt dig in i viktig information i detta dokument, 7.5 Att stromsatta pilotkontrollen
som har med kompasslinjarisering att gora.

F&lj medféljande riktlinjer for att sakerstalla att 1. Hall in knappen STANDBY i en sekund tills

processen slutfors korrekt. Raymarines logga visas.
6. Nar du slutfort alla steg ovan maste du ocksa Om enheten slas pa for forsta gangen eller
satta dig in i informationen om kompasslas. om det &r efter en fabriksaterstallning startas

installationsguiden.

Anm: Loggan visas inte om enheten &r i
'stromsparlage’. | stromsparlage kan enheten
forefalla avstdngd men har fortfarande strom.

2. For att stanga av Pilotkontrollen, hall inne
knappen STANDBY. Efter 1 sekund visas en
automatisk nedrakning.

3. Fortsatt att halla in knappen STANDBY
i ytterligare 3 sekunder for att slutfora
avstangningen

Anm: Du kan inte stadnga av Pilotkontrollen under
tiden den ar upptagen.
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7.6 Anvanda installationsguiden

Installationsguiden vagleder dig genom stegen fér
att stalla in viktiga 6nskemal, t.ex. énskat sprak och
ratt battyp.

Installningsguiden omfattar tre 3 steg: sprakval, val
av skrovtyp och valkomstskarm. Nar du stromsatter
pilotkontrollen forsta gangen i ett icke-konfigurerat
system, visas installningsguiden automatiskt och de
forsta 3 stegen nedan ar inte nédvandiga.

Med autopiloten i standbylage:

Valj Meny.

Valj Installningar.

Valj Installningsguide.

Valj énskat sprak.

Valj 6nskad battyp.

Valkomstskarmen visas och dina val har sparats.
6. Valj OK for att slutfora installationsguiden.

ok owbd-~

Val av batskrovtyp

Alternativen for batskrovtyp ar utformade for att ge
optimal styrprestanda for typiska batar.

Det ar viktigt att fardigstalla val av batskrovtyp
som del av den inledande installationen eftersom
den ar en viktig del av autopilotkalibreringen. Det
gar ocksa alltid att hitta alternativen med piloten i
Standby genom att valja MENY > Installningar >
Autopilotkalibrering > Batinstéllningar > Battyp.

Valj det alternativ som narmast dverensstammer
med din battyp och dina styregenskaper. Du kan
valja mellan féljande installningar:

* Strom

* Motor (langsam gir)
* Motor (snabb gir)

» Segelbat

» Segel (langsam gir)
+ Segelkatamaran

Det ar viktigt att vara medveten om att styrkrafterna
(och dérmed girgraden) varierar avsevart beroende
pa kombinationen av battyp, styrsystem och
mandvertyp. Darfor ar tillgangliga alternativ for
batskrovtyp endast avsedd for vagledning. Du maste
experimentera med olika alternativ for batskrovtyp,
eftersom det gar att forbattra batens styrprestanda
genom att valja en annan battyp.

Nar du valjer en lamplig battyp bor du lagga vikten
pa saker och palitlig styrrespons.
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7.7 Anvanda hamnguiden

Hamnkalibreringen maste vara klar innan man kan
anvanda Evolution autopilotsystem forsta gangen.
Hamnguiden (hamnhjalp) vagleder dig genom
momenten som kravs fér hamnkalibrering.

Hamnguiden bestar av olika moment beroende pa
om du har en roderlagesgivare monterat pa baten:

X o™

Féljande hamnguideprocedu- | Féljande hamnguideprocedu-
rer avser endast batar utan | rer avser endast batar med

roderlagesgivare: roderlagesgivare:
+ Val av drivenhet. + Val av drivenhet.

* Rikta in roder
(roderinriktning).

* Rodergransinstalining.

* Instélining av
hardover-tid (Raymarine
rekommenderar att denna
information specificeras
nar hamnguiden och
roderstyrningskontrollen
ar klar, med hjalp av
menyalternativet Hart Gver
tid).

* Rodergransinstallning.
* Roderstyrningskontroll.

* Roderstyrningskontroll.

Oppna guiden och kontrollera att piloten ar i
standbylage och:

Valj Meny.

Valj Installningar.

Valj Autopilotkalibrering.
Valj Drifttagning.

Valj Hamnhjalp.

abkooN =~

Valja en manovertyp (typ av drivenhet)

Val av mandvertyp finns nar piloten ar i standby,
i hamnguiden eller batsinstallningsmenyn:
MENY > Instillning > Autopilotkalibrering >
Batinstallningar.

Med menyn Typ av drivenhet visad:

1. Valj mandévertyp (typ av drivenhet).

Anm: Om din mandévertyp inte finns med, kontakta

din Raymarine-aterférsaljare for rad.

Kontrollera roderjusteringen (rikta in
roder)

Detta forfarande faststaller babord och styrbords
rodergranser for system som anvander en
roderlagesgivare.

Roderkontroll ar en del av hamnkalibreringen.

g Féljande information avser

endast batar med en
roderlagesgivare.
1. Centrera rodret och tryck pa OK.
2. Vid uppmaning, vrid rodret kraftigt at babord och
tryck pa OK.
47



3. Vid uppmaning, vrid rodret kraftigt at styrbord och
tryck pa OK.

4. Vid uppmaning, vrid rodret kraftigt tillbaka till
mitten och tryck pa OK.

Anm: Du kan avbryta hamnkalibrering nar som
helst genom att trycka p4 STANDBY.

6. Tryck pa OK om det ar sakert att aktivera rodret i
motsatt riktning

7. Du maste bekrafta att rodret vreds at styrbord
genom att trycka pa JA eller NEJ.

8. Hamnkalibreringen ar nu genomférd, tryck pa
FORTSATT.

Rodergransinstallning

Som del av hamnguidens kalibreringsprocess staller
systemet in rodergranserna.

* For batar med en roderlagesgivare —
Denna procedur faststaller rodergransen.
Rodergransvardet visas med ett meddelande om
att rodergransvardet uppdaterats. Detta varde gar
att andra vid behov.

» For batar utan roderlagesgivare — En standard
pa 30 grader visas och kan andras vid behov.

Hardover-tid

Instéllningen Hardover-tid kan specificeras som del
av hamnguiden.

Anm: Om du bekraftade med "NEJ" pa
roderrorelsen for bade babord och styrbord
avslutas guiden. Det ar mdjligt att styrsystemet
inte flyttade rodret i nagon riktning och man maste
kontrollera styrsystemet innan man genomfor

hamnguiden igen.

Féljande information avser
endast batar utan en
roderlagesgivare.

L.

* Om du redan kanner till Hardover-tid for
batens styrsystem anger du denna tid under
hamnguideproceduren.

* Om du INTE kanner till vardet Hardover-tid
for batens styrsystem hoppar du dver detta steg
tid under hamnguideproceduren genom att valja
SPARA sedan fortsatta till avsnittet Kontrollera
roderdriften i detta dokument for att fardigstalla
hamnguiden. Nar guiden ar klar fortsatter du till
8.8 Justera hard-over-tiden — SmartPilot och
SPX i detta dokument for information om hur man
beraknar och justerar hardover-tid.

Kontrollera rodret

Som del av hamnkalibreringen kontrollerar systemet
driftsanslutningen. Nar den klarat av kontrollen visas
ett meddelande som fragar om det ar sakert for
systemet att ta 6ver rodret.

Under denna procedur flyttar autopiloten rodret.

Kontrollera att det ar sakert att fortsatta innan du

trycker pa OK.

I hamnkalibreringslage med sidan Motorkontroll

Oppen:

1. Centrera och slapp rodret.

2. Slapp alla roderdriftkopplingar

3. Valj FORTSATT.

4. Kontrollera att det ar sakert att fortsatta innan du
trycker pa OK.
For batar med en roderlagesgivare kommer
autopiloten nu automatiskt flytta rodret at babord
och sedan &t styrbord.

5. For batar utan roderlagesgivare maste du
bekrafta att rodret vridits &t babord genom att
trycka pa JA eller NEJ.
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Du kan avbryta hamnkalibrering nar som helst
genom att trycka pa STANDBY.




7.8 Justera Hardover-tiden—
Evolution

Pa batar utan roderlagesgivare ar det viktigt att stalla
in hardover-tid.

Innan man forsoker fortsatta proceduren
kontrollerar man att man last igenom och forstatt
roderkontrollvarningen i detta dokument.

Berakna hardover-tid (hard dver tid) pa foljande satt:

1. Med autopiloten i standby for man manuellt
rodret/motorn fullt babord. (Fér batar med
servostyrning maste motorn vara pa nar man
vrider pa rodret.)

2. Aktivera Auto-lage.

3. Tryck pa knapparna +10 och +1 samtidigt
(p70/p70s) eller anvand vridreglaget
(p70R/p70Rs) for att 6ka den lasta kursen med
90 grader. Anvand ett stoppur for att ta tid pa
roder-/motorrérelsen.

4. Berakna hur lang tid det tar att fora rodret fran
fullt babord till fullt styrbord. Detta beraknar din
Hard over tid.

5. Ange denna berdkning som Hardover-tid.
Hardover-tid-instaliningen gar att na fran
mandverinstallningsmenyn (installning drivenhet):
Meny > Instéllningar > Autopilotkalibrering >
Instédllning drivenhet > Hart over tid.

6. Nar du stallt in Hardover-tid, iakttar du
autopilotens beteende och gor, vid behov, sma
justeringar av vardet for Hardover-tid tills du fatt
ett tillfredsstallande resultat.

Varning! Roderkontroll

Om ingen roderreferens installerats
MASTE du se till att tillrackliga
anstrangningar gors for att hindra
styrmekanismen fran att paverka
andstopparna.

Driftsatta - Evolution autopilotsystem

7.9 Kompasslinjarisering —
Evolution-autopiloter

EV-enhetens interna kompass maste kompensera
for lokala och jordens magnetfalt. Detta sker

med hjalp av en automatisk process som kallas
linjarisering.

Initial linjarisering

Nar EV-enheten férst installerades och
startades (eller efter en fabriksaterstallning
eller kompassomstart) kravs linjarisering. En
forloppsstapel anger om en linjarisering behovs.

(B0 | o f o | [of [2f [0
Standby

Depth (Ft)

Linjariseringen startar automatiskt nar baten girar
ca 100° vid en hastighet pa mellan 3 —15 knop.
Linjarisering kraver ingen anvandaratgard. Men det
krédvs minst en 270° gir innan linjariseringen ar Klar.
Forloppsindikatorn anger férloppet och blir rédfargad
om forloppet pausat eller avbrutits pa annat satt.
Tiden det tar att slutfora linjariseringen varierar efter
batens egenskaper, EV-enhetens installationsmiljo
och nivaerna av magnetisk stérning under det att
forloppet pagar. Kallor av avsevard magnetisk
storning kan 6ka tiden som kravs for att slutféra
linjariseringen. Exempel pa sadana kallor ar:

* Marina pontoner
« Metallskrovsbatar
* Undervattenskablar

Det gar att snabba upp linjariseringen genom att
gora en 360-graders gir (med en hastighet pa 3-15
knop). Det gar ocksa att starta om linjariseringen
nar som helst genom att valja menyposten Starta
om kompass.

Nar den inledande linjariseringen ar klar visas
sidan Deviation och den aktuella maximala
kompassdeviationen visas.
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Evolution autopilot has successfully detected
and compensated for local & Earth's magnetic
fields.

Max deviation:

6 4
Linearisation will continue in the hackirnund...

Kompassdeviering

Om den rapporterade deviationen ar 45° eller
hégre rekommenderar vi att EV-enheten flyttas
och installeras om pa en plats med mycket lagre
magnetisk storning. Nar linjariseringen ar klar
gar det att, nar som helst, kontrollera det aktuella
deviationsvardet pa diagnostiksidorna.

3. Valj Diagnostik.
4. Valj Om piloten.
Detaljer om pilotdiagnostik visas.

5. Rulla ner langst ner i listan for att visa inmatingen
for Deviation.

Anm: Om “- -” visas som deviationsvarde betyder
det att linjariseringen inte lyckats fullstandigt an.

Anm: Om “- -” visas som deviationsvarde betyder

det att linjariseringen inte lyckats fullstandigt an.

Kontrollera kompassens kursdata.

Som del av autopilotsystemets driftsattning
rekommenderar vi att du kontrollerar kompassens
visade kursvarde, mot en valkand kurskalla med
olika kurser.

Anm: Nar linjariseringen ar klar ar det mgjligt att
forskjuta kursvardet en aning med 2-3 grader.
Detta ar vanligt nar installationsutrymmet ar
begransat och EV-enheten inte kan riktas in
ordentligt mot batens langsgaende axel. | detta
fall gar det att manuellt justera kompassens
offset-varde.

Anm: Lita INTE pa den rapporterade kursen férran

kompassens linjarisering och inriktning ar klar.

Systemovervakning och anpassning

Sakerstall optimal prestanda nar den inledande
linjariseringen ar klar fortsatter EV att 6vervaka och
anpassa kompasslinjariseringen att passa aktuella
tillstand.

Om tillstanden for linjarisering ar samre an den
ideala gor den automatiska linjariseringen tillfalligt
paus tills tillstanden férbattras igen. Foljande tillstand
kan orsaka att linjariseringen gor en tillfallig paus:

+ Bathastighet < 3 knop.

+ Bathastighet < 15 knop.

+ Girhastigheten ar for langsam.
* Avsevard magnetisk stdrning.

Oppna kompassdeviationsindikatorn

1. Valj Meny.
2. Valj Installningar.
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Justera kompassforskjutning

Med autopiloten i Standby:

1. Fran menyn Batinstédllningar meny: (Meny
> Instéllningar > Autopilotkalibrering >
Batinstallningar).

2. Valj Kompass-offset.

3. Anvand knappen +/- 10 (p70/p70s) eller
vridreglaget (p70R/p70Rs) for att justera
kompassforskjutningen pa lampligt satt.

Kompass-offset kan justeras mellan —10° and
+10°.



7.10 Kompasslas

Nar du ar n6jd med kompassens noggrannhet kan
du lasa installningen vid behov for att forhindra att
autopilotsystemet slutfor en ytterligare automatisk
linjarisering langre fram.

Denna funktion ar sarskilt anvandbar for batar,
regelbundet i miljder med starka magnetiska
stérningar (t.ex. vindkraftsparker till havs eller
trafikerade floder). | sddana situationer kan det vara
onskvart att anvanda kompasslaset och inaktivera
den kontinuerliga linjariseringen eftersom magnetisk
stdrning kan bygga upp ett kursfel med tiden.

Anm: Kompasslaset kan frisattas narsomhelst
for att tillata kompassens linjarisering att starta
om. Detta ar sarskilt anvandbart vid planering
av en lang resa. Jordens magnetfalt andras
avsevart fran en geografisk plats till en annan
och kompassen kan oavbrutet kompensera for
andringarna och sakerstalla att du uppratthaller
ratt kursdata under resan.

Lasa kompassen

Folj stegen nedan for att Idsa kompasslinjariseringen.

Fran Driftstartsmenyn: (Meny > Installningar >
Autopilotkalibrering > Drifttagning)

1. Vélj Kompasslas.
2. Valj Pa.
Kompasslinjariseringen ar nu |ast.

Driftsatta - Evolution autopilotsystem
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Kapitel 8: Driftsatta - SPX- och SmartPilot-system

Innehall

* 8.1 Installation av SPX- och SmartPilot-autopilot pa sidan 54
+ 8.2 Pilotrespons pa sidan 54

+ 8.3 Inledande installation och driftsattning pa sidan 55

+ 8.4 Att stromsatta pilotkontrollen pa sidan 55

+ 8.5 Anvanda installationsguiden pa sidan 56

* 8.6 Hamnkalibrering pa sidan 57

« 8.7 Aterforsaljarinstaliningar pa sidan 58

» 8.8 Justera hard-over-tiden — SmartPilot och SPX pa sidan 58
» 8.9 Sjoprovskalibrering pa sidan 59

»  8.10 Kontrollera autopilot-funktion pa sidan 60

Driftsatta - SPX- och SmartPilot-system
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8.1 Installation av SPX- och
SmartPilot-autopilot

For information om hur man installerar och
ansluter SeaTalkns SPX autopilotsystem eller

ett SeaTalk SmartPilot autopilotsystem, se
installationsanvisningarna som medfdljer kursdatorn.
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8.2 Pilotrespons

Responsnivan styr forhallanden mellan

kurshallningsnoggranhet och nivan av
roder/drivenhetsaktivitet Omfanget ar fran 1
till 9.

Att gora tillfalliga andringar av

pilotresponsen

Pilotresponsen stalls in under driftsattning av

SmartPilot-systemet, men du kan gora tillfalliga
andringar av pilotresponsen nar som helst genom
att ga till menyn Pilotrespons fran;Huvudmeny >

Pilotrespons

1. Markera Pilotrespons fran huvudmenyn och
tryck pa VALJ.

2. Anvand knapparna UPP och NER for att andra
responsvardet till nskad niva.

3. Tryck pa SPARA for att spara responsvardet

Instéllning Alternativ

Nivaer 1 till 3 Minimera mangden
pilotaktivitet Detta sparar
strdm men kan aventyra
kortsiktig precision av
kurshallningen.

Nivaer 4 till 6 Ska ge ett bra kurshallningen
med fina, valkontrollerade
giringar under normala
driftférhallanden.

Nivaer 7 till 9 Ger den basta
kursefterféljelsen och

stdrsta roderaktivitet (och
elforbrukning). Detta kan leda
till en ojdmn passage i 6ppet
vatten da SPX-systemet

'slass' mot sjon.




8.3 Inledande installation och
driftsattning

Forutsattningar for driftsattning

Innan du driftsatter ditt system férsta gangen ska du
kontrollera att féljande férfaranden utfoérts korrekt:

+ Systeminstallation for autopilot utférd i enlighet
med installationsanvisningen.

» SeaTalkng natverk installerat i enlighet med
SeaTalkng referensmanual.

» Att GPS-mottagaren, dar den placerats, har
installerats och anslutits i enlighet med den
medféljande installationsanvisningen.

Kontrollera aven att driftsattningsteknikern ar
bekant med installationen och komponenterna i
autopilotsystemet sa som:

+ Battyp.
» Batens styrsystemuppgifter.
» Vad autopiloten kommer anvandas till.

» Systemlayout: komponenter och anslutningar (du
borde ha ritningar éver batens autopilotsystem).

Driftstartsforfarande

» Kontrollera att du har féljt driftsattningens
forutsattningar

» Forsta igangsattning och installningar

« Hamnkalibrering (Aterférsaljarinstaliningar pa
SeaTalk-system)

» Stall in hardover-tid (endast referenssystem utan
roder)

+ Sjoprovskalibrering
» Systemkontroll

Driftsatta - SPX- och SmartPilot-system

8.4 Att stromsatta pilotkontrollen

1. Hall in knappen STANDBY i en sekund tills
Raymarines logga visas.
Om enheten slas pa for forsta gangen eller
om det ar efter en fabriksaterstallning startas
installationsguiden.

Anm: Loggan visas inte om enheten ar i
'stromsparlage’. | stromsparlage kan enheten
forefalla avstangd men har fortfarande strém.

2. For att stdnga av Pilotkontrollen, hall inne
knappen STANDBY. Efter 1 sekund visas en
automatisk nedrakning.

3. Fortsatt att halla in knappen STANDBY

i ytterligare 3 sekunder for att slutfora
avstangningen

Anm: Du kan inte stanga av Pilotkontrollen under
tiden den ar upptagen.
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8.5 Anvanda installationsguiden

Installationsguiden vagleder dig genom stegen for
att stalla in viktiga dnskemal, t.ex. énskat sprak och
ratt battyp.

Installningsguiden omfattar tre 3 steg: sprakval, val
av skrovtyp och valkomstskarm. Nar du stromsatter
pilotkontrollen forsta gangen i ett icke-konfigurerat
system, visas installningsguiden automatiskt och de
forsta 3 stegen nedan ar inte nédvandiga.

Med autopiloten i standbylédge:

Valj Meny.

Valj Installningar.

Valj Installningsguide.

Valj 6nskat sprak.

Valj 6nskad battyp.

Valkomstskarmen visas och dina val har sparats.
6. Valj OK for att slutféra installationsguiden.

ok owbd-~

Val av batskrovtyp

Alternativen for batskrovtyp ar utformade for att ge
optimal styrprestanda for typiska batar.

Det ar viktigt att fardigstalla val av batskrovtyp som
del av den inledande installationsguiden eftersom
den ar en viktig del av autopilotkalibreringen. Det
gar ocksa alltid att hitta alternativen med piloten i
Standby genom att vélja MENY > Installningar >
Autopilotkalibrering > Batinstéllningar > Battyp.

Som allman véagledning valjer du det alternativ
som narmast éverensstammer med din battyp och
dina styregenskaper. Du kan valja mellan féljande
installningar:

* Regattasegling.

+ Segelbat.

+ Katamaran.

* Arbetsbat.

* Rib.

* Motorbat utombordare

* Motorbat inombordare

* Motorkryssare 1 (<12 knop)
* Motorkryssare 2 (<30 knop)
* Motorkryssare 3 (>30 knop)
+ Sportfiskebat

* Yrkesfiskebat

Det ar viktigt att vara medveten om att styrkrafterna
(och darmed girgraden) varierar avsevart beroende
pa kombinationen av battyp, styrsystem och
mandvertyp. Darfor ar tillgangliga alternativ for
batskrovtyp endast avsedd for vagledning. Du maste
experimentera med olika alternativ for batskrovtyp,
eftersom det gar att forbattra batens styrprestanda
genom att valja en annan battyp.

Nar du valjer en lamplig battyp boér du lagga vikten
pa saker och palitlig styrrespons.
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Viktig: Om du andrar battypen efter slutférande
av hamnkalibreringen (med hamnguiden/hjalp),
aterstalls alla tilldelade installningar till
grundinstallningen och du maste genomfdra
hamnkalibreringen igen.




8.6 Hamnkalibrering

Hamnkalibreringen maste vara klar innan man
kan anvanda SPX autopilotsystem forsta gangen.
Hamnguiden (hamnhjalp) vagleder dig genom
momenten som kravs for hamnkalibrering.

Hamnguiden bestar av olika moment beroende pa
om du har en roderlagesgivare monterat pa baten:

1. Centrera rodret och tryck pa OK.

2. Vid uppmaning, vrid rodret kraftigt 4t babord och
tryck pa OK.

3. Vid uppmaning, vrid rodret kraftigt at styrbord och
tryck pa OK.

Vid uppmaning, vrid rodret kraftigt tillbaka till
mitten och tryck pa OK.

ra
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Féljande hamnguideprocedu- | Féljande hamnguideprocedu-
rer avser endast batar utan | rer avser endast batar med

roderlagesgivare: roderlagesgivare:
+ Val av drivenhet. + Val av drivenhet.

* Rikta in roder
(roderinriktning).

* Rodergransinstalining.

* Roderstyrningskontroll.
* Rodergransinstallning.

* Roderstyrningskontroll.

P& aldre SeaTalk SmartPilot-system kallas
hamnguiden for Aterférséljarinstaliningar. Se 8.7
Aterforsaljarinstallningar for kalibreringsfakta.

Anvanda Hamnguiden
Oppna hamnguiden pé féljande satt:
Kontrollera att piloten ar i Standby.
Vélj Meny.

Valj Instéllningar.

Valj Autopilotkalibrering.

Valj Drifttagning.

Valj Hamnhjalp.

Folj anvisningarna pa skarmen.

ok~ ®N -

Anm: Du kan avbryta hamnguiden (hamnhjalp)

nar som helst genom att trycka pa Standby.

Valja en manovertyp (typ av drivenhet)

Val av manovertyp finns nar piloten ar i standby,
i hamnguiden eller batsinstaliningsmenyn:
MENY > Instéllning > Autopilotkalibrering >
Batinstéllningar.

Med menyn Typ av drivenhet visad:

1. Valj mandvertyp (typ av drivenhet).

Anm: Om din mandvertyp inte finns med, kontakta

din Raymarine-aterforsaljare for rad.

Kontrollera roderjusteringen (rikta in
roder)

Detta forfarande faststaller babord och styrbords
rodergranser for system som anvander en
roderlagesgivare.

Roderkontroll &r en del av hamnkalibreringen.

g Féljande information avser

roderlagesgivare.

Anm: Du kan avbryta hamnkalibrering nar som
helst genom att trycka pa STANDBY.

Rodergransinstallning

Som del av hamnguidens kalibreringsprocess staller
systemet in rodergranserna.

» For batar med en roderlagesgivare —
Denna procedur faststaller rodergransen.
Rodergransvardet visas med ett meddelande om
att rodergransvardet uppdaterats. Detta varde gar
att andra vid behov.

» For batar utan roderldagesgivare — En standard
pa 30 grader visas och kan andras vid behov.

Kontrollera rodret

Som del av hamnkalibreringen kontrollerar systemet
driftsanslutningen. Nar den klarat av kontrollen visas
ett meddelande som fragar om det ar sakert for
systemet att ta dver rodret.

Under denna procedur flyttar autopiloten rodret.
Kontrollera att det ar sakert att fortsatta innan du
trycker pa OK.

| hamnkalibreringslage med sidan Motorkontroll
oppen:

1. Centrera och slapp rodret.

2. Slapp alla roderdriftkopplingar
3. Valj FORTSATT.
4

. Kontrollera att det ar sakert att fortsatta innan du
trycker pa OK.

For batar med en roderlagesgivare kommer
autopiloten nu automatiskt flytta rodret at babord
och sedan at styrbord.

5. For batar utan roderlagesgivare maste du
bekrafta att rodret vridits &t babord genom att
trycka pa JA eller NEJ.

6. Tryck pa OK om det ar sakert att aktivera rodret i
motsatt riktning

7. Du maste bekrafta att rodret vreds at styrbord
genom att trycka pa JA eller NEJ.

8. Hamnkalibreringen ar nu genomférd, tryck pa
FORTSATT.

Anm: Om du bekraftade med "NEJ" pa
roderrorelsen for bade babord och styrbord
avslutas guiden. Det ar mojligt att styrsystemet
inte flyttade rodret i nadgon riktning och man maste
kontrollera styrsystemet innan man genomfoér

hamnguiden igen.

endast batar med en
Driftsatta - SPX- och SmartPilot-system

Du kan avbryta hamnkalibrering nar som helst
genom att trycka pa STANDBY.
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8.7 Aterforsaljarinstéllningar

Hamnkalibreringsguiden finns bara att fa tag pa
fran ett SeaTalkng-system, for SeaTalk-system
ska aterforsaljarinstédllningarna stallas in innan
sjosattning.

Aterférséljarmenyn kan nas fran: Huvudmeny
> Installningar > Autopilotkalibrering >
Aterférsaljarinstéllningar. | aterférséljarmenyn
kommer alla tillgangliga alternativ att visas.

Alternativ och granser ar beroende av den
installerade kursdatorn.
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8.8 Justera hard-over-tiden —
SmartPilot och SPX

Pa batar utan roderlagesgivare ar det viktigt att stalla
in hardover-tid.

Innan man forsoker fortsatta proceduren
kontrollerar man att man last igenom och forstatt
roderkontrollvarningen i detta dokument.

Berakna hardover-tid (hard dver tid) pa foljande satt:

1.

Justera roderkansligheten till maxvarde och
noterar det ursprungliga vardet. Roderkanslighet
finns i mandverinstallningsmenyn: Meny

> Instédllningar > Autopilotkalibrering >
Instéllning drivenhet > Roderkénslighet.

Med autopiloten i Standby fér man manuellt
rodret/motorn fullt babord. (Fér batar med
servostyrning maste motorn vara pa nar man
vrider pa rodret.)

Aktivera Auto-lage.

Tryck pa knapparna +10 och +1 samtidigt
(p70/p70s) eller anvand vridreglaget
(p70R/p70Rs) for att 6ka den lasta kursen med
90 grader, anvand en stoppur for att ta tid pa
roder-/motorrérelsen.

Berakna hur lang tid det tar att féra rodret fran
fullt babord till fullt styrbord. Detta beraknar din
Hard over tid.

Ange denna berakning som Hardover-tid
(Hard over tid). Hardover-tid-installningen

gar att na fran mandverinstaliningsmenyn
(instélining drivenhet): Meny > Installningar >
Autopilotkalibrering > Instéallning drivenhet
> Hard over tid.

. Andra tillbaka roderkansligheten till

ursprungsvardet.

Nar du stallt in Hardover-tid, iakttar du
autopilotens beteende och gor, vid behov, sma
justeringar av vardet for Hardover-tid tills du fatt
ett tillfredsstallande resultat.

Varning! Roderkontroll

Om ingen roderreferens installerats
MASTE du se till att tillrackliga
anstrangningar gors for att hindra
styrmekanismen fran att paverka
andstopparna.




8.9 Sjoprovskalibrering

Innan du anvander autopiloten maste du gora
kontroller i 6ppet vatten. Vattnet maste vara

lugnt med Iatt eller ingen vind. Lamna rikligt med
mandverutrymme. Sjéprovsguiden vagleder dig
genom momenten som kravs for sjoprovskalibrering.

Sjoprovsguiden omfattar féljande steg:
» Kalibrera kompass

* Rikta in kompass med GPS

» Rikta in kompass manuellt

» Autolearn.

Det gar att 6ppna sjoprovsguiden nar som helst
i menyn Driftstart: Meny > Installningar >
Autopilotkalibrering > Drifttagning.

Anm: Segelbatar ska genomféra sjoprov med
motorn.

Anm: Det gar att avbryta sjoprovsguiden nar som
helst genom att trycka pa knappen Standby.

Varning! Sjoprovskalibrering

Se till att du har tillrackligt sjoutrymme
for kalibrering. Mandvrarna i en
sjoprovskalibrering kraver ett fritt, bekant
vattenomrade. Se till att du inte riskerar
att krocka med nagon bat eller annat
hinder under kalibrering.

Varning! Hall anpassade
hastigheter

A

Autopiloten kan géra ovantade girar.

Kompasslinjering

Du kommer behdva gira din bat i langsamma
cirklar medan systemet automatisk justerar for att
kompensera for kompassavvikelse. Varje 360-gradig
cirkel bor ta minst tva minuter och du behdéver
slutféra minst tva cirklar.

1. Borja forflytta baten i langsamma jamna cirklar
och tryck sedan pa START.

2. Kor inte i mer an 2 knop. Titta pa displayen
for att se till att din girhastighet inte for snabb.
Om meddelandet "Sakta ned" visas, minska
girhastigheten genom att sakta ner och/eller styra
i en storre cirkel.

Om ett 'sakta ned'-meddelande visas maste den
aktuella cirkeln upprepas.

3. Nar kompassen kalibrerats visas ett meddelande
som visar den uppmatta avvikelsen. Om
denna overstiger 15 grader maste du avbryta
kalibreringen och flytta kompassen langre
bort fran metallforemal och sedan upprepa
kalibreringen. Om du fortfarande upptacker en
avvikelse over 15 grader ska du radfraga din
Raymarine-aterfOrsaljare. Om avvikelsen ar inom
godtagbara granser, tryck pa FORTSATT.

Du kan avbryta sjoprovs-kalibrering nar som helst
genom att trycka pa STANDBY.

Driftsatta - SPX- och SmartPilot-system

Linjera kompassen till GPS

Anm: System utan GPS hoppar éver detta och
gar direkt till manuell kompasslinjering.

Om ditt system har en GPS ansluten till datanatverket
(SeaTalk, SeaTalkng eller NMEA), ar autopiloten
installd pa GPS-kursen medan du styr till en kand
magnetisk kurs. Detta steg ger en grov linjering och
minimerar den mangd finjustering av kompassen
som behovs.

1. Styr baten pa en stadig kurs med minimalt
tidvatten, dka hastigheter till ver 3 knop och
tryck pa START for att stalla in kompassen efter
GPS.

2. F0lj instruktionerna pa skarmen till processen ar
klar, tryck pa knappen FORTSATT nar den ar
redo att boérja autolearn.

Du kan avbryta sjdéprovs-kalibrering nar som helst
genom att trycka pa STANDBY.

Inrikta kompassen manuellt

Nar GPS inte finns tillganglig kravs manuell inriktning
av kompassen.

1. Fortsatt att styra pa en stadig kurs och anvand
knapparna +1 and -1 eller VRID-knappen for att
justera kursen som visas tills den matchar batens
kompassavlasning.

2. Nar du ar klar, tryck p4 FORTSATT for att bérja
Autolearn.

Auto Learn

Du maste ha stor yta fritt vatten framfor baten for
att utrymme for en serie mandvrer sa som plétsliga,
skarpa girar. Det maste vara ett fritt omrade om
atminstone 100 m at sidorna och 500 m framat.

&<
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Observera! Autolearn

Forsakra att det finns tillrackligt fritt
framférliggande utrymme. (Minst
100x500 m lang och betydligt mer for ett

héghastighetsbatar.
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Utfora Auto learn

Auto learn finns tillgangligt i sjdprovsguiden eller i
driftsattningsmenyn.

Uppratthall normal hastighet (minst 3 knop) genom
hela auto learn-processen.

1. Se till att det finns tillrackligt med fritt vatten
framfor baten och valj fortsatt.

Ett varningsmeddelande visas.
2. Valj Fortsatt eller tryck pa knappen Ok.
En varning kommer att visas och varsko dig om

att baten kommer att sicksacka och gora plétsliga
SKARPA GIRAR

3. Ta bort dina hander fran ratten och tryck pa Auto
for att borja.

Under detta férfarande fortsatter autopiloten
genom nodvandiga steg.

4. Om ‘PASS’ visas valjer du Fortsatt eller tryck
pa knappen Ok for att aterga till manuell
roderkontroll.

Autopiloten placeras i Standby-ldge. Du har
framgangsrikt slutfort driftsattandet av ditt
SmartPilot-system.

5. Om ‘FAIL visas efter slutférandet av Auto
learn-processen valjer du Fortsatt eller trycker
pa knappen Ok.

Meddelandet om nytt Auto learn-férsék visas.

6. Det gar att goéra om Auto learn-foérsoket genom
att valja Ja eller avbryt genom att valja Nej.

Anm: Det gar att avbryta sjoprovsguiden nar som
helst genom att trycka pa knappen Standby.

Observera! Systemandringar

Ytterligare forandringar av systemin-
stallningarna kan krava att du upprepar
kalibreringsprocessen.

8.10 Kontrollera autopilot-
funktion

Nar du ar fardig med kalibreringen, kontrollera den
grundlaggande autopilotdriften sa har:

1. Styr till en kompasskurs och hall en stadig kurs
pa normal marschfart. Styr, om nédvandigt,
baten manuellt en kort tid for att kontrollera hur
baten girar.

2. Se till att det ar sakert att starta autopiloten, tryck
sedan AUTO for att lasa den nuvarande kursen.
Autopiloten bér halla en konstant kurs under
lugna sjoforhallanden.

3. Anvand -1, +1, -10 och +10 eller VRID-knappen,
for att se hur SmartPilot &ndrar kursen till babord
och styrbord.

4. Tryck pa STANDBY for att aterga till manuell
styrning.
Kontrollera rodret igen,

For att avgdra huruvida roderékningen ar korrekt
installd, utfér féljande test:

0
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Artikel Beskrivning
1. For lag roderkanslighet
2. For hdg roderkanslighet
3. Justera rodret igen,

1. Se till att du har stallt in autopilotens respons till
niva 5.

2. Kor din bat i typisk marschhastighet i klart vatten.
Det ar enklare att kdnna igen styrresponsen

i lugnt sjovatten dar vagarna inte maskerar
styrprestandan.

3. Tryck pa AUTO for att ga in i Autolage, andra
sedan kurs med 40°:

» Denna kursandring boér resultera i en skarp
svang foljt av en Overskridelse pa 5° om
roderkansligheten justeras korrekt.

* Om kursandringen orsakar en tydlig
overskridelse (mer an 5°) och/eller att det
forekommer ett tydligt ‘'S’ i kursen, sa ar
roderkansligheten for hog.

+ Om batens prestanda ar trég och det tar lang
tid att géra 40 ° svang utan dverskridelse sa ar
roderkansligheten for lag.

Justera roderkansligheten.




Kontrollera motrodret.

Motroder ar den mangd roder din autopilot
anvander for att undvika éverstyrning. En hdg
motroderinstalining leder till att mer roder anvands.

For att kontrollera motroderinstallining:

1. Se till att du har stallt in autopilotens respons till
niva 5.

2. Kor din bat i typisk marschhastighet i klart vatten.

3. Tryck pa AUTO och aktivera autopiloten om det
behdvs.

4. Gor en 90° kursandring:

* Nar rodertkning och motroder bada
stallts in korrekt svanger baten smidigt
och sammanhangande med minimalt
overskridande.

* Om motrodret ar for lagt kommer baten
fortfarande att dverskrida innan den sakta
atergar till kursen.

+ Om motrodret ar for hogt kommer baten
"kampa emot" svangen och gora en serie korta,
skarpa svangar. Det leder till en ‘mekanisk
kansla’ nar baten andrar kurs.

5. Justera motroderinstallningen, vid behov.

Motrodret finns tillgéngligt i menyn Instéllning
drivenhet: Meny > Instéllningar >
Autopilotkalibrering > Instéllning drivenhet >
Motroder.

Dampning

Om autopiloten "jagar”, (d.v.s. kontinuerligt styr

lite fram och tillbaks) nar man férsoker positionera
rodret 6kar man roderdampningsinstallningen for att
minimera detta.

Att 6ka roderdampningsvardet reducerar jagning.
Roderdampningsvardet maste dkas 1 niva i taget
tills autopiloten slutar jaga. Anvand alltid det Iagsta
accepterade vardet.

Vid behov gar det att justera roderdampningen i
mandverinstallningsmenyn (installningar drivenhet):
Meny > Instéllningar > Autopilotkalibrering >
Instéllning drivenhet > Dampning.

AutoTrim-installningar

AutoTrim avgor hur snabbt autopiloten applicerar
neutral roder for att kompensera for trimandringar
exempelvis orsakade av andringar i vindlasten pa
Overbyggnaden eller en motorobalans. Att 6ka
autotrimnivan minskar tiden det tar for autopiloten
att aterga till ratt kurs, men den goér baten mindre
stabilt. Om autopiloten:

 Ger instabil kurshallning och baten vinglar runt
den 6nskade kursen, minska AutoTrim-nivan.

* Ligger ur kurs for ofta, 6ka AutoTrim-nivan.

Driftsatta - SPX- och SmartPilot-system
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Kapitel 9: Pilotlagen

Innehall

9.1 Auto pa sidan 64
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9.6 Servostyrning pa sidan 70

9.7 Styrspak (endast rorkultspiloter) pa sidan 71
9.8 Snabbkommando pa sidan 71
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63



9.1 Auto

Observera! Hall permanent
uppsikt

Automatisk kurshallning gor det enklare
att styra din bat men ersatter INTE gott
sjomanskap. Hall ALLTID permanent
utkik vid rodret.

Automatiskt styra mot en kurs

1.
2.

3.

For baten pa den 6nskade kursen.

Se instruktioner nedan for att aktivera autopiloten
med ratt- och rorkultsystem.

+ Rattpilot: Aktivera hjulkopplingen genom att
rotera kopplingsspaken medurs (sa att spaken
faster fullstandigt i positionstaggen).

* Rorkultspilot: Placera tryckstangsanden
Over rorkultstaget. Vid behov, strack
ut eller dra in tryckstangen genom att
anvanda -1, +1, —10,+10 -knapparna
ellerVridreglage-kontrollen.

Attention Runda alltid ratten nar du hanterar
kopplingsspaken (férsok aldrig genom ratten).

Wheel pilot

Tiller pilot

D05341-4

Tryck pa AUTO.

Autopiloten ar nu i AUTO-lage och kommer styra
till den valda lasta kursen.

Andra kurs i autolidge
Att andra kurs i AUTO-lage:

1.
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Anvand knappen -1 och —-10 eller vrid
vridknappen motsols for att andra batens kurs
till babord.

Att trycka ned knappen —1 6kar kursen till babord
med 1° och —10 6kar den med 10°.

Genom att vrida vridknappen 1 och klicka motsols
Okar kursen till babord med 1° .

2. Anvand knapparna +1 och +10 eller vrid
vridknappen medsols for att andra batens kurs
till styrbord.

Att trycka ned knappen +1 Okar kursen till
styrbord med 1° och +10 6kar den med 10°.

Genom att vrida vridknappen 1 och klicka motsols
Okar kursen till styrbord med 1°.

D.v.s. att trycka ned knappen -1 fyra ganger, eller
vrida vridknappen 4 klick motsols leder till en 4°
kursandring till babord.

Koppla fran autopiloten (standbylége)

Sa har kopplar du ifran autopiloten:
1. Tryck pa Standby.

2. For ratt- och rodersystem, se nedanstaende
anvisningar for att koppla fran autopiloten och
aterga till manuell styrning

» Rattpilot: Koppla fran rattkopplingen genom
att rotera kopplingsspaken moturs (sa att
spaken frisatts fran positionstaggen).

* Rorkultspilot: Ta bort styrningen fran
rorkulten. Vid behov, strack ut eller dra in
tryckstdngen genom att anvanda —1, +1,
-10,+10 -knapparna ellervridreglaget.

Pa rattstyrningssystem maste du alltid kontrollera
att kopplingen ar ordentligt frankopplad innan du
lamnar baten.



9.2 Lagesmeny

Det gar att hitta pilotlagen i menyn Lage. Tillgangliga
lagen bestams av autopilotsystemet och vald
batskrovstyp.

Tillgangliga lagen visas nedan.

9.3 Monster

Fiskemonster finns tillgangliga och kan anvandas
med sina standardinstallningar eller justerade efter
dina preferenser. Fiskemonster kraver GPS-data for
att vara tillgangligt i ditt system.

Evolution SPX SmartPilot Monster Justering Ikon
Monster Motorbat Motor- och Cirkel Riktning Y
fiskebatat Radie R
Spar alla alla Sicksack Riktning
Vindroder () Endast segelbat | Endast segelbat Vinkel E
Servostyring () | Endast p70R och | Endast p70R och Lingd
styrspak styrspak - —
Kloverblad Riktning g
Anm: Radie
+ (1) Servostyrlaget finns endast pa batar som ar Spiral Riktning
utrustade med roderlagesgivare. Radi
adie
* (2) Vindroderlaget finns endast om det finns - @
ansluten kalla av vinddata. Okning
Lagesmenyn innehaller ocksa ett snabbkomman- Cirkla mot Riktning
doalternativ som mojliggor tilldelning av ett 1age till Radie
vanster urvalsknapp (standardinstallt alternativ ar Distans
Spar).
Figur 8 Riktning
Radie
Ménstersokning | Riktning
Bredd o
Hjd e
U/1u
Breddékning
Ho6jdokning
180-gradig gir Riktning
Radie jL
Boxsdkning Riktning
O
Hojd

Pilotlagen

Anvanda ett fiskemonster

1. Tryck pa den hogra funktionsknappen for att
Oppna menyn.

2. Anvand UPP- och NER-knapparna och markera
Lage och tryck pa VALJ.

3. Anvand UPP- och NER-knapparna och markera
Monster och tryck pa VALJ.

4. Anvand UPP- och NER-knapparna och markera
ditt dnskade fiskemonster och tryck pa VALJ.

5. Monsterinstallningsskarmen visas och visar det
valda monstrets aktuella parametrar. Om du vill
andra nagon av parametrarna:

i. Valj den parameter du vall andra och tryck
sedan pa Redigera.

i. Anvand UPP- och NER-knapparna for att
stélla in 6nskat varde och tryck pa SPARA
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for att spara installningen och atervanda till
monsterinstallningsskarmen.

iii. Upprepa steg | och Il fér de andra
parametrarna, efter behov.

6. Aktivera rattpilotkopplingen eller rodertryck-
stangen fastsatt, dar det ar lampligt.

7. Med monsterinstallningsskarmen uppe, tryck
pa AUTO. Autopiloten styr da baten over det
fiskemonster du valt.

For att nar som helst aterga till manuell styrning, tryck
pa STANDBY och, dar det ar lampligt, avaktivera
rattpilotkopplingen eller rodertryckstang.

De 2 vanligaste fiskemonstren finns i menyn Lage
som Monster 1 och Moénster 2, du kan valja och
sedan slutféra steg 5 och 6 ovan for att snabbt
anvanda dina favoritmonster.
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9.4 Sparlage

Du kan anvanda sparlage for att styra baten
automatiskt.

| Spar-lage styr autopiloten automatiskt baten fill

en mal-waypoint eller langs en rutt som plottats

pa flerfunktionsdisplayen. Det gor sa att alla
kursandringar som kravs for att halla baten pa kurs,
automatiskt kompenserar for tidvattensstrémmar och
avdrift.

Sparlaget finns endast om du har anslutit autopiloten
till en ldmplig flerfunktionsdisplay med aktiverad
autopilotkontroll.

JIRESS

D12111-2

Artikel Beskrivning

1 Aktuell ga till / waypoint

2 Efterfoliande waypoints i en rutt
3 Slut-waypoint i rutt

Anvanda sparlage

Bdrja med att folja en rutt med din anslutna
sjokortsplotter.
| menyn:
1. Valj Lage.
2. Valj Spar.
Displayen kommer visa kursen till nasta

planerade waypoint och riktningen dar baten
kommer att styra till sparlinjen.

3. Om det ar sakert for baten att styra till den nya
kursen, tryck pa Spar.

Autopiloten styr baten med den nya kursen och
displayen visar kursen som kravs for det ratta
sparet.

Anm: Om baten befinner sig mer an 0,3 nm fran
sparet, kommer varningen Stor avvikelse fran

utlagd kurs aktiveras.

Waypoint-ankomstcirkel

Ankomstcirkeln for waypoint &r en granslinje som
placerats runt aktuell waypoint som, nar den nas
triggas larmet waypoint-ankomst. Eftersom larmet
triggas av waypointens ankomstcirkel och inte
sjalva waypointen kan baten vara en bit fran den
faktiska waypointen nar larmet ljuder. Storleken pa
waypointens ankomstcirkel gar att anpassa. Om
ankomstcirkeln éandras sa att radien ar 0,3 nm eller
storre fran waypointen kan det resultera i fellarm for
avvikelse fran utlagd kurs.



Waypoint-ankomstcirkel

O—

\

D12114-2

Artikel Beskrivning

1 Nésta waypoint

2 Baring till ndsta waypoint
3 Sparlinje

4 Avvikelse fran kurs

5 Waypoint-ankomstcirkel

Ankomst till waypoint

Nar baten anlander till malwaypointens
annkomstcirkel valjer flerfunktionsdisplayen nasta
malwaypoint och sander denna till autopiloten.

En varning om waypointavancemang visas som
identifierar baringen till nasta waypoint och riktningen
baten kommer ta for att folja det nya sparet.

Anlander till en waypoint och waypointavance-

* du valjer automatisk insamling genom att trycka
p& SPAR fran Auto.

» du begar en waypointsframflyttning genom att
trycka pa SPAR i 1 sekund i sparlage (endast for
SeaTalk navigatorer).

+ baten anlander till malet och navigatorn accepterar
nasta waypoint.

* du aktiverar funktionen Man 6verbord (MOB).

Nar varningen ljuder fortsatter autopiloten pa sin
aktuella kurs men visar:

» baringen till ndsta waypoint.
* riktningen baten tar for att félja den baringen.

Ankomst till en waypoint

Nar du narmar dig varje waypoint ljuder ett larm och
en varning visas:

Nar varningen om ankomst till waypoint visas:
1. Kontrollera att det ar sakert att ga mot ny kurs.
2. Omdet INTE ar sakert eller du inte vill ga vidare
till nésta waypoint kan du:
i. Valj AVBRYT eller Auto for att fortsatta med
samma kurs eller
ii. Valj Standby for att aterga till manuell
styrning.
3. Om det ar sakert valjer du SPAR igen for att
acceptera den nya kursen och fortsatta till nasta
waypoint.

O

L4,

1

5

D12112-2

D12115-2

Artikel Beskrivning

Artikel Beskrivning

Malwaypoint

1 Nésta waypoint

Néasta waypoint

Spar — Spar till nasta waypoint

Waypoint-ankomstcirkel

Sparlinje

Nasta malwaypoint

Standby (manuell kontroll)

Ankomstcirkel for nasta waypoint

ool |lwIN]| —~

gl |lwIND

Auto eller Avbryt upprétthaller aktuell last
kurs

Foregaende waypoint

Varning vid byte av waypoint.

Autopiloten aktiverar varningen waypointsframflytt-
ning i sparlage varje gang malets waypointsnamn
andras. Detta sker nar:

Pilotlagen

Anm: Om du inte trycker pa Spar for att godkénna
kursbytet kommer autopiloten behalla nuvarande

kurs och fortsatta visa varningen.
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Avvikelse fran utlagd kurs

Avvikelse fran utlagd kurs (XTE) ar avstandet mellan
den aktuella positionen och en planerade sparlinje.

Det finns ett antal orsaker till varfor man kan drabbas
av en avvikelse fran utlagd kurs (XTE), till exempel:

+ Att trycka pa sparknappen med viss distans fran
rutten.

» Kursandring for att undvika ett hinder.
* Waypointsankomst under vissa omstandigheter.

Om avvikelse fran utlagd kurs overstiger 0,3nm
kommer SmartPilot visa varningen stor avvikelse
fran utlagd kurs och visa dig huruvida du befinner
till babord (Pt) eller styrbord (Stb) av det planerade
sparet.

Exempel 1

D12113-2

Exempel 1 visar en kurskorrigering som kommer att
styra bort fran den faktiska waypointen for att aterga
till sparlinjen.

9.5 Vindroderlage (endast
segelbatar)

Nar autopiloten ar i vindroderlage anvander den
vindvinkeln som primar kursreferens. Nar andringar i
sann eller skenbar vindvinkel sker justerar den last
kurs for att bibehalla den ursprungliga vindvinkeln.

D12116-2

Artikel Beskrivning

1 Vindriktning

Vindskifte

Ny vindriktning

2

3

4 Relativ vindvinkel

5 Baten girar for att bibehalla samma

relativa vindvinkel.

Artikel Beskrivning

1. Avvikelse fran utlagd kurs
2. Malwaypoint.

3. Sparlinje

Anm: Larmet for avvikelse fran utlagd kurs visas
och ljuder tills den minskats till 0,3Nm.

Observera! Avvikelse fran
utlagd kurs-korrigering

Vid atergang till SPAR-lage kommer
autopiloten korrigera XTE for ha kvar den
definierade sparpositionen. Girriktningen
behdver inte sammanfalla med kursen
till waypoint och kan skilja sig fran den

forvantade.

Avslutad rutt

Autopiloten visar varningen Avslutad rutt nar du natt
den sista waypointen i en rutt.

Anm: Larmet 'Avslutad rutt' ljuder och visas ocksa

pa en flerfunktionsdisplay.

Lamna sparlage
Att lamna sparlage:

1. Tryck pa AUTO for att aterga till autolage
(autopilotkontroll), eller.

2. Tryck p4 STANDBY for att aterga till Standbylage
(manuell styrning).
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Du kan endast valja laget Vindroder om din autopilot
mottar lamplig SeaTalk, SeaTalkng, eller NMEA
2000 vindriktningsinformation.

AutoPiloter kan hélla en kurs relativ till antingen en
Skenbar eller Sann vindvinkel. Standardinstallningen
ar Skenbar vind. Om det behdvs kan du andra
denna till Sann vind frdn menyn Vindtyp.

Anvanda vindroderslage

Du valja laget Vindroder fran antingen STANDBY-
eller AUTO-laget:

1. For baten mot den 6nskade vindvinkeln.

2. Valja vindroderlage:

i. Vindroderlage kan véljas genom att trycka
pa knapparna Auto och Standby pa samma
gang, eller

ii. genom, att valja laget Vindroder fran
ldagesmenyn: Meny > Lage > Vindroder.

Detta aktiverar vindroderlage och laser den

aktuella vindvinkeln. Displayen visar den lasta

kursen (t.ex. 128°) och vindvinkeln (t.ex. VIND
145P anger en vindvinkel pa 145° till babord).

3. Autopiloten justerar da batens kurs for att
bibehalla den lasta vindvinkeln.

Justera den lasta vindvinkeln

1. Du kan justera den lasta vindvinkeln genom att
anvanda knapparna -1, +1, -10 och +10 eller
VRID-knappen for att andra kurs. Till exempel
ska man, for att vanda 10° nar baten ar befinner
sig i en styrbords stagvandning, trycka:

i. -10 for att vanda baten 10° till babord —
den lasta vindvinkeln och den lasta kursen
kommer bada andras med 10°.



ii. autopiloten justerar da den styrda kursen
till vad som kravs for att erhalla den nya
vindvinkeln.

Anm: Eftersom férhallandet mellan den verkliga
och skenbara vindvindvinkeln paverkas nar man
vander baten, bor du endast anvanda denna
metod for mindre vindvinkeljusteringar. For storre
andringar, aterga till STANDBY-lage, styr in i den

nya kursen, aterga sedan till laget Vindroder.

Lamna vindroderlage

For att lamna vindroderlage
1. Tryck pa AUTO for att aterga till autolage
(autopilotkontroll), eller.

2. Tryck pa STANDBY for att aterga till standbylage
(manuell styrning).

Larm for vindskifte

Evolution autopilot

Om autopiloten upptacker en vindskifte pa mer an
30° i 60 sekunder utloser vindskifteslarmet.

SPX och SmartPilot

Om autopiloten upptacker en vindskiftning pa mer an
15° utléser vindskifteslarmet.

Aktivera och inaktivera vindskifteslarmet

Vindskifteslarmet startar fran standard, du kan néar
som helst aktivera och inaktivera vindskifteslarmet.

| vindroderlage:

1. Valj Segelbatinstillningar fran menyn
Autopilotkalibrering: (Meny > Instéllningar >
Autopilotkalibrering > Segelbatinstallningar).

2. Valj Larm for vindskifte.

3. Valj Av for att inaktivera larmet eller Pa for att
aktivera larmet.

Att svara pa vindskiftesvarning

1. For att avbryta varningen och behalla den
nuvarande vindvinkeln och kursen, tryck pa
Avbryt.

2. Annars kan man avbryta varningen och atervanda
till foregaende kurs genom att:

i. justera den lasta vindvinkeln genom att
anvanda knapparna -1, +1, -10 och +10 eller
vridreglaget.

ii. tryck pa Standby for atervanda till manuell
styrning, styr till den dnskade kursen och tryck
pa Avbryt for att atervanda till vindroderlage
med den nya vindvinkeln.

Pilotlagen

Anvanda AutoKryss i vindroderlage

Autopiloten har en inbyggd kryssfunktion (AutoKryss)
som girar baten "i férhallande" till aktuell vindvinkel,
och den girar baten for att fa den motsatta relativa

vindvinkeln.
{l

N
N
N s
N 7
N 7z
\ s
N 7
N ’
N
Y v

’
A 14
N
’

’

—®
Artikel Beskrivning
1 Startlage
2 Kryss
3 Vindriktning
4 Slutposition

AutoKryss ar alltid i forhallande till vindvinkeln och
darmed inte justerbar.

| vindroderlage:
1. Anvanda en p70 / p70s:
i. Tryck pa knapparna -1 och -10 samtidigt for
att sla at babord.
ii. Tryck pa knapparna +1 och +10 samtidigt for
att sla at styrbord.
2. Anvanda en p70R eller en p70Rs:
i. Valj Sla babord i huvudmenyn for att sla at
babord.

ii. Valj Sla styrbord i huvudmenyn for att sla at
styrbord.

Nar du autokryssar i vindroderlage girar baten
till autokryssvinkeln. Autopiloten trimmar sedan
kursen till att spegla den Iasta vinvindvinkeln fran
féregaende bog.

Arbetstips for vindroderlage

+ Trimma alltid seglen noggrant for att minimera
mangden roderutslag.

» Ta ned forseglet och reva storseglet lite for tidigt
snarare an for sent.

* | vindroderlage reagerar autopiloten pa langsiktiga
vindférandringar men korrigerar inte for kortsiktiga
vindférandringar s& som kastvindar.

* | byiga och ostadiga kustnara forhallanden ar det
bast att segla nagra grader langre bort fran vinden
sd att férandringar i vindriktningen kan tolereras.

* Undvik att anvanda AutoKryss i forhallanden dar
vinden plotsligt kan skifta.

Observera! Ge tid
Ge tid at kursandringar
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Observera! Storre
kursandringar

Nar man gor storre kursandringar kan

batens trim andra avsevart. Pa grund av
detta kan autopiloten ta viss tid pa sig for
att exakt anpassa sig till den nya kursen.

Oavsiktliga gippar

Den gipphammande funktionen hindrar baten fran att

svanga bort fran vinden om du av misstag autoslar i
fel riktning.

Anm: For att gipphamningsfunktionen ska fungera
behdver autopiloten tillampliga vinddata.

Med gipphamningen installt pa Forhindra gipp:
* kan du utféra autoslag genom vindogat.

 autopiloten hindrar baten fran att utféra ett
autoslag bort fran vinden.

Med gipphamningen installt pa Tillat gipp:

* kan du kan utféra ett autoslag genom eller bort
fran vindogat.

9.6 Servostyrning

Servostyrning later dig anvanda p70Rs:s vridknapp
eller en ansluten joystick for att direkt styra baten
pa manuell kurs.

Servostyrning har tva alternativ:

* Proportionell— Proportionell Styrningen foljer
vridknappen eller joystickens rorelser.

» Bang Bang (endast joystick)— Rodret rér sig och
stannar i det lage dit joysticken flyttas.

Startar servostyrningslage

For att starta servostyrningslage:
1. Gatill Lagesmeny i Huvudmeny > Lage.
2. Markera Servostyrning och tryck pa VALJ.

Du kan andra styrningstyp nar som helst, d.v.s.
proportionell eller Bang Bang genom att ga

till servostyrningsinstallningarna i menyn
Drivinstallning: Huvudmeny > Instéllning

> Autopilotkalibrering > Drivinstéllningar >
Servostyrning.

Anm: Gipphamningsfunktionen gar att andra i
segelbatsinstallningsmenyn: Meny > Installningar
> Autopilotkalibrering > Segelbatsinstallningar
> Gipphamning .

Anm: For att kunna anvanda ett Bang Bang-lage
kravs en ansluten joystick, p70Rs-vridkontrollen

fungerar endast i proportionellt lage.
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9.7 Styrspak (endast
rorkultspiloter)

Om du har en styrdrivenhet installerad i ett
SeaTalk-natverk, kan du anvanda pilotkontrollen for
att styra kolven i styrspakslage.

Styrspakslage later dig anvanda pilotkontrollernas
-1, +1,-10, +10-knappar, eller vridreglaget for att
flytta kolven in och ut for att hjalpa till att ansluta och
genom att styra ut kolven.

Anm: Styrspak kan endast anvandas nar din bat

ari STANDBY.

Styrspak (endast rorkults enheter)

1. Se till att din batpilot ar i laget STANDBY.

2. Anvand knappen —1 och-10 eller vrid vridknappen
motsols for att dra in kolven.

3. Anvand knappen +1 och+10 eller vrid
vridknappen medsols for att skjuta ut ut kolven.

Pilotlagen

9.8 Snabbkommando

| pilotvyn kan du vélja VANSTER MJUK-knapp som
en genvag beroende pa vilken battyp som stéllts in.

Foljande pilotlagen kan tilldelas som genvagar:

» Spar (forvald) — Alla batar

* Monster — Motor- och fiskebatar.

+ Servostyrning — Alla batar (endast vridknappar)
* Vindroder — Segelbatar

Tilldela genvagsknapp

For att tilldela ett pilotlage som genvag kopplad till
knappen,VANSTER MJUK, folj stegen nedan:

1. Gatill genvagsmenyn: Meny > Lage > Genvag.
2. Val; ratt pilotlage.

3. Tryck pa SPARA.
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Kapitel 10: Pilotvyer

Innehall

10.1 Tillgangliga pilotvyer pa sidan 74
10.2 Grafisk vy pa sidan 74

10.3 Stor vy pa sidan 75

10.4 Standardvy pa sidan 75

10.5 Multipel vy pa sidan 76

10.6 2D-vy pa sidan 76

10.7 Att stélla in pilotvyn pa sidan 77
10.8 Stalla in datarutor pa sidan 77

Pilotvyer
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10.1 Tillgangliga pilotvyer

Pilotvyer anvands for att visa kurs- och systemdata i

pilotkontrollfonstret.

Tillgangliga pilotvyer ar:

» Grafisk

Stor (forvald)
Standard
Multipel

o 2D-vy

74

10.2 Grafisk vy

Grafiken visar del av en kompass

/ A 330

EXON I PN O i [1307 0T Ti0 ] $ATTMOIT [ 201 [30[ ]
Wmd Vane A Wind:30°S

— o
/ Hdg Mag 0—

<£$é

????

 Track

D13022-2

Roderlage

Pilotlage

+ Last vindvinkel — Vindroder
+ Ménstersymbol — Monster
+ Servostyrningssymbol — Servostyrning

Del av kompass

Vindriktningsvisare

* Aktuell kurs — Standby och
Servostyrning

+ Last kurs — Auto, Vindroder och
Monster

Kurs
+ Magnetisk
+ Sann

Kurstypen bestams av sprakvalet under
igangséttningen.

Snabbkommando — Vanster urvalsknapp
« Spar (forvald)

+ Ménster

+ Vindroder

Initierar spar vis
rullbandsvy.

ar, nar pilotvyn ar installd pa Grafisk,

@—<-LH: 051°M XTE: 0.13nm e

ONONO,
RO 20| o7 00T | T20 1300 ]
Track Waypoint 7 ¢

DTW: 6 nm TTG: 1h02m

Q

D13025-1

DTW — Distans till waypoint

Destinationswaypoint

TTG — Tid till ga

Namn pa destinationswaypoint

Last kurs

XTE — Awvikelse fran utlagd kurs

~N|ojlo|lb|lwIN]|—~

Batposition




10.3 Stor vy

Stor vy ar optimerad for stérsta maéjliga text pa

10.4 Standardvy

Standardvyn innehaller kursdata med stor text

kursdata. kombinerat med datarutor som ger ytterligare
information.
20 10 [ A0 T 20} @
@—<Auto Hdg 304 ’—@ : F!Boﬁ\ P20 T TroMmee T 7ol T20] 305 :
TWS(KI ) Dej pmm) soc(’:l(?g)._
we——(5)
o D13023-1 @—‘ Track
1 Roderlage @
2 Pilotlage
3 + Aktuell kurs — Auto 1 Roderlage
+ Destinationens waypoint-namn — Spar 2 Pilotlage
+ Last vindvinkel — Vindroder 3 * Aktuell kurs — Auto
+ Ménstersymbol — Monster + Destinationens waypoint-namn — Spar
+ Servostyrningssysmbol — * Last vindvinkel — Vindroder
Servostyrning « Mdnstersymbol — Ménster
4 Kurs + Servostyrningssysmbol —
+ Aktuell kurs — Standby och Servostyrning
Servostyrning 4 Kurs
. kné"St kturs—Auto, Spar, Vindroder och + Aktuell kurs — Standby och
onster Servostyrning
5 Kurs * Last kurs — Auto, Spar, Vindroder och
* Magnetisk Monster
*« Sann 5 Kurs
Kurstypen bestams av sprakvalet under * Magnetisk
igangséttningen. . Samn
6 Snabbkommando — Vanster urvalsknapp Kurstypen bestams av sprakvalet under
« Spér (forvald) igangsattningen.
« Monster 6 Snabbkommando — Vanster urvalsknapp
+ Vindroder « Spar (forvald)
* Mdnster
+ Vindroder
7 Datarutor x 3
« TWS (forvald)
* Dijup (férvald)
* FOG (forvald)

Pilotvyer
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10.5 Multipel vy

Multipel vy innehaller flera datarutor for att visa
information.

10.6 2D-vy

2D-vyn omfattar en fullstandig kompasstavla och
datarutor for att visa information.

[0 T 201 T30]
 Auto LH:304°M¢

TWS(Kts) | Depth(ft) | SOG(Kts!

O
-15 | 6271 21-
]—@

DTW(nm) XTE(nm) Heading(M)

~01 | -=- | 304
C

T LT

;etnth(ﬂ)" .u—
0 :O.G(Kts7i3 \ Wos?;ij
- 2 s

Track

- ™
ot %%@
g é\ =

Track
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® ® @
1 Roderlage 1 Pilotlage
2 Pilotlage 2 * Aktuell kurs — Auto
3 * Aktuell kurs — Auto « Destinationens waypoint-namn — Spar
+ Destinationens waypoint-namn — Spar « Last vindvinkel — Vindroder
+ Last vindvinkel — Vindroder * Mbnstersymbol — Monster
+ Monstersymbol — Ménster + Servostyrningssysmbol — Servostyrning
+ Servostyrningssymbol — Servostyrning 3 Roderlage
4 Datarutor x 6 4 Full kompass
« TWS (férvald) 5 Destinationswaypoint
* Djup (forvald) 6 Vindriktningsvisare
* FOG (forvald) 7 Batposition
« DTW (forvald) 8 Datarutor x 3
+ XTE (forvald) « TWS (f6rvald)
* Kurs (forvald) * Dijup (forvald)
5 Snabbkommando — Vnster urvalsknapp « FOG (férvald)
+ Spar (forvald) 9 Snabbkommando — Vanster urvalsknapp
+ Monster « Spar (forvald)
* Vindroder * Mbnster
+ Vindroder
10 Sparlinje
" * Aktuell kurs — Standby och

Servostyrning

« Last kurs — Auto, Spar, Vindroder och
Monster




10.7 Att stalla in pilotvyn

For att stalla in pilotvyn till din dnskade layout:

1. Ga till menyn Pilotvy: Huvudmeny >Pilotvy.

2. Markera och valj Vytyp.
3. Markera den 6nskade vyn

» Grafisk
» Stor
» Standard
* Multipel
« 2D
4. Tryck pa VALJ foér att spara som standardvy.

Pilotvyer

10.8 Stalla in datarutor

Standard-, Multiple- och 2D Pilot-vyer innehaller
datarutor som gar att anpassa for att visa olika data.

Med vald pilotvy visad:

1. Valj Meny.
2. Valj Pilotvy.
3. Valj Datarutor.
4. Valj den dataruta som du vill andra data fér.
En lista 6ver tillgangliga data visas.
5. Valj relevant datatyp i listan.
Datarutor
Foljande datatyper finns tillgangliga och kan visas i
datarutorna:
Djup
XTE Avvikelse fran utlagd kurs
DTW Avstand till waypoint
BTW Baring till waypoint
AWA Skenbar vindvinkel
AWS Skenbar vindhastighet
TWS Sann vindhastighet
TWA Sann vindvinkel
KOG Kurs Gver grund
FOG Fart dver grund
Hastighet
Logg
Tripp
Sjévattentemperatur
Tid
Datum:
Girhastighet
Kurs
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Kapitel 11: Pilotkontrollarm

Innehall
* 11.1 Larm pa sidan 80

Pilotkontrollarm
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11.1 Larm

Larm anvands for att meddela dig om situationer och
faror som kraver din uppmarksamhet.

Exempel pa larm ar:

* Ankringslarm — Anvands under ankring och
varnar dig for djupférandringar som kan krava att
kedjans lang justeras.

* Djup och hastighetslarm — Dessa larm varnar dig
nar djupet eller hastigheten dverskrider en angiven
grans, till exempel ett minimidjup.

. MQB-Iarm (man overbord) — Tas emot fran ett
MOB-system.

Nar ett larm I6ses ut visas ett meddelande och en
ljudsignal kan héras.

Off course Alarm
Turn to Starboard

)
y\

D12080-1

Du kan antingen:
« Sténga av larmet eller

» Stang av larmets ljud och redigera
larminstallningarna.

Anm: Med undantag fér Vackarklockan,
Hastighet och Havstemperatur; kan
SeaTalk-systemen endast sla pa och stanga av

larm. SeaTalkng-system kan justera installningar.

Larminstallningar

De flesta larm skapas lokalt med angivna
gransvarden. De sands aven pa SeaTalkng-
natverket.

Larmnamn | Larmtyp Beskrivning | Atgard
Upptécka Linjarisering | Linjarisera
magneter kravs. den interna
kompassen.
Upptackta Initial Ingen.
magnetiska linjarisering
falt klar,
ytterligare
linj&risering
kommer att
utféras i
bakgrunden.
Kalibrering Anger atten | Hamn- och
kravs pilot inte far- | sjoprov-
digkalibre- skalibrering
rats. Pabor- | maste utfo-
jasistand- | ras.
bylage i .
nggr% sekun- | * Andrg
der efter star- | Pilotlage
ten. + Sjalvav-
brytande

Larmnamn | Larmtyp Beskrivning Atgérd
Ur kurs Anger om « Andra
en bat ar ur pilotlage
kurs mer an .
den installda | * Andrakurs
Iarmgr'énsen. o Korrigera
Startas fran kurs
lagena Auto,
Avvikelse &
Vind
Rutt Marks av o Andra
genomford sj6kortsplot- pilotlage
ter/navigator
nar den sista
waypointen
i en rutt har
uppnatts.
Stor Anger att o Styr
avvikelse en avvikelse tillbaka
fran utlagd fran utlagd manuellt
kurs kurs (XTE) och aterga
ar storre till rutt.
an 0,3nm K
oL + Kontrol-
paborjad lera auto-
under o
- pilotinstall-
ruttiage eller ninaar
under intrdde gar.
irutt-lage fran |« Aterstall
nagot annat XTE pa
lage. multifunk-
tionsdis-
playen.
Forlust av Anger att kél- [ « Piloten
Waypoint- lan (d.v.s. [amnar
data waypointens sparlage
sjokortsplot- ochgarini
ter) har tap- autolage
pats och
fortsatter
pa
senaste
lasta kurs.
Vindskifte Angeratten [+ Andra
sann vindvin- pilotlage
kel andrats "
mer an 15 + Andrakurs
grader. Star- [« Minskning
tas endast av vindvin-
fran vindro- kelsand-
derlage. ring.
Auto release | Sakerhets- | Visas nar + Piloten
larm anvandaren gar ned
tagit tillbaka i standby
styrkontrollen och larmet
i ett aktiverat pausas
lage (Auto, efter 10
Spar, etc) sekunder
genom att
anvanda
joysticklage.
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Larmnamn | Larmtyp Beskrivning Atgérd Larmnamn | Larmtyp Beskrivning Atgéird
Drivenhet Séakerhets- Anger attett | « Kontrol- SeaTalk-fel | Sakerhets- Total Sea- * Kontrol-
stoppad larm roderstille- lera ut- larm Talk datad- lera an-
stand har gangen verforings- slutning-
uppstatt el- fran SPX, problem. arna for
ler att strom- drivenhet kortslut-
men forsvun- och an- ning eller
nit fran dri- slutningar. avbrott i
lagena Auto gar ned * Kontrol-
Spar & Vin d’ i standby lera syste-
och larmet met for en-
pausas hetsfel.
efter 10 .
* Piloten
sekunder gar ned
Inget kon- Séakerhets- Kursdatorn * Kontrol- i standby
trollhuvud larm har tappat lera an- och larmet
kommunika- slutning- pausas
tionen med arna for efter 10
pilotkontrol- kortslut- sekunder
o E:rttge_ ning aler EEPROM: [ Saerhets- | En dtakor. |+ Pioten
. orruption | larm ruption av kri- gar ned
nererats av ledningen. tisk konfiau- . db
kursdatorn. ISk Kontigu | standby
+ Kontrol- reringsdata och larmet
lera syste- har intraffat. pausas
met for en- efter 10
hetsfel. sekunder
+ Piloten Ingen pilot | Sékerhets- Pilotkontrol- | » Kontrol-
gar ned larm len har tappat lera Sea-
i standby kommunika- talk eller
och larmet tionen med Seatalkng
pausas kursdatorn. busskab-
efter 10 Detta larm lage mel-
sekunder. har genere- lan SPX-
Ingen Sékerhets- | Kommunika- |+ Kontrol- rats av pilot- och pi-
dr?venhet larm tion mellan lera LED kontroflen. :ot-kontrol-
detekterad EV-enheten diagnosti- or.
och ACU har kindikato- + Kontrol-
forlorats eller rer. lera att
Sieree, | Kontok b pist
' lera utmat-
ning fran gen.
EV- och Ingen Sakerhets- Kompass e¢j |+ Kontrol-
ACU-en- kompass larm ansluten lera an-
heter. slutningar
* Kontrol- och kom-
lera fy- passom-
. vandlare
siska an-
slutningar Bedém Sakerhets- | Gyrosensorn | ¢ Internt gy-
och ka- gyrofel larm fungerar inte rofel, un-
belskick, dersok
byt ut vid felet och
behov. vand dig
till ett Ray-
marine
service-
ombud.

Pilotkontrollarm
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Larmnamn | Larmtyp Beskrivning Atgérd Larmnamn | Larmtyp Beskrivning Atgérd
Strombe- Sékerhets- Drivenhetens | « Kontrol- AutoLearn- | Sékerhets- AutoLearn + Starta
gransare larm stromover- lera dri- fel 6 larm slutade om Auto-
last dverskri- venheten fungera nar Learn.
den. och an- baten gick in
slutningar i spinn d.v.s.
for motor- motorn kérde
stopp el- inte rodret
ler kort- tillbaka till
slutning i motsatt sida.
Eiant;eldrag- For hog Sakerhets- | Anger en + Minska
girhastighet | larm overdriven girhastig-
* Piloten girhastighet het
gar ned under linje-
i standby ring av flux-
och larmet gatekompas-
pausas sen. Startad
efter 10 i kalibrerings-
sekunder lage.
Trasig ro- Sékerhets- Roderlages- |« Piloten El- och Sékerhets- Om * Byt motor-
derlagesgi- | larm givaren har gar ned motorkablar | larm motorparet och
vare forlorats el- i standby har blandats och elparet elkablar
ler dverskridit och larmet ihop har blandats pa
sina max var- pausas ihop kursdatorn
den. efter 10 . , -
) Lag Larm Visas nar + Kontrol-
Ssg?:r?%zsr- sekunder batteriniva batterinivan lera bat-
slutat fungera undgrstlger terluer gller
i auto. Vinkel dgn installda s_’_[romtlll-
4 sté'rre An troskeln. 10 forsel
50 grader el- v (forvald) + Stangs av
ler anslutning om elen
till rodderre- dverskri-
ferens har der tros-
forlorats. kelvardet.
AutoLearn- | Sakerhets- | AutoLearn + Starta ¢« Tryck pa
fel 1 (utfors | larm har inte om Auto- avbryt.
inte) utforts. Learn. Ingen navi- | Larm Anger avsak- | + Kontrol-
AutoLearn | Sakerhets- Manuell + Starta gationsdata nad av nagot lera att
fel 2 larm atgard under om Auto- av foljande korrekt na-
(manuellt autolearn Learn. priméra kon- vigations-
avbruten) trolldataob- data finns
AutoLearn- | Sakerhets- Undersok + Starta Jekt It.'"gf?.ngd' i
fel 3 (kom- | larm for kompass om Auto- « Kompass ngdc;r |;
pass- eller eller Learn. - Auto-, t
drivenhets- drivenhetsfel Spar- get
fel) & Vind- + Kontrol-
AutoLearn- | Sakerhets- | AutoLearn |+ Starta lagen. Ite[?. I?a-
fel 4 larm har slutat om Auto- « XTE - axalian.
fungera pa Learn. Sparlage.
Eg‘::ga: * Vindvinkel
eller ~ vindro-
drivenhetsfel. derlage.
AutoLearn- | Sakerhets- AutoLearn + Starta Pilotstart Larm Visar . * Sjalvav-
fel 5 larm har misslyc- om Auto- uppstart | brytande
kats pa grund Learn. 20 §ekL£nder
av att mo- varje gang
tor dverskridit pljoten sats
stromgran- pa.




Larmnamn | Larmtyp Beskrivning Atgérd Larmnamn | Larmtyp Beskrivning Atgéird
Waypoint- Larm Anger en for- | « Andra Koppling Varning: Anger * Kontrol-
framflytt- andring av pilotlage kortsluten kortslutning lera kopp-
ning waypoint- i kopplingen lingsan-
namn eller ID | * Acceptera slutning-
och riktning ny way- arnai SPX
till ny way- pointrutt. och dri-
point. Star- venhet.
}de' spar- « . Kontrol-
: lera dri-
Ingen Larm SmartPilot &r | « Kontrol- venhetens
vinddata i vindroder- lera vin- koppling.
lage men har | datakalla . Anvanda-
inte mottagit och an- A
. ) ; ren maste
nagon vmd-° slutningar. tgarda
skedata P2 |+ Piloten Kortslut-
' [dmnar ningen
;gngrzciﬁr- Magnetven- | Varning: Anger en * Piloten
g égr fillbaka til kortsluten !<ortslutning kommer
fil auto- i magnetven- att
i tilen stdngas av
age.
5 + Anvanda-
) Qirl]c?tlrz'aége [en__méste
atgarda
Ingen has- | Larm Hastighets- [ ¢ Kontrol- kortslut-
tighetsdata data har stop- lera Se- ningen
pat. atalk-an-
slutning-
arna for
kortslut-
ning el-
ler 6ppen
krets
* Kontrol-
lera syste-
met for Se-
atalk-en-
hetsfel.
SeaTalk-fel | Larm SeaTalk-ka- |+« Andra
nal 1 har ett pilotlage
kommuni-
kationspro-
blem.
SeaTalk 2-fel | Larm SeaTalk-ka- |+« Andra
nal 2 har ett pi|0t|ége
kommuni-
kationspro-
blem.
Drivenhet Varning: Anger en + Piloten
kort kortslutning kommer
i drivenheten att
stédngas av
+ Anvéanda-
ren maste
atgarda
kortslut-
ningen

Pilotkontrollarm
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Innehall

12.1 Installningsmeny pa sidan 86
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12.1 Installningsmeny

Installningsmenyn innehaller ett stort omfang verktyg
och installningar fér att konfigurera pilotkontrollen.

12.2 Autopilotkalibreringsmeny

Menyalternativen for autopilotkalibrering bestams av
anslutet autopilotsystem.

Menypost

Beskrivning

Alternativ

Autopilotkalibre-
ring

Driftsttning av
pilot/kalibreringin-
stallningar

SeaTalkng
« Batinstallningar
* Drivinstallningar

« Segelbatsin-
stéliningar

* Driftsattning
SeaTalk

* Anvandarin-
stallningar

+ Aterforsaljarin-
stallningar

* Sjoprovska-
librering

Anm: Alla alternativ finns inte nar

kalibreringslaset ar Pa.

Anm:

* (1) — Endast SPX och SeaTalk SmartPiloter.
* (2) — Endast Evolution-autopiloter.

Meny

Alternativ

Anvandarinstall-
ningar

Stall in anvéan-
darinstaliningar
som: Tid och da-
tum, Matenheter,
Sprak, Battyp, Ba-
tinformation och
Variation.

Anvéndarprefe-
rensmeny

Batinstéllningar

Batens skrovtyp
Typ av drivenhet
Marschfart (1)

Kompassavvikelse
(kompass-offset)

Kompass latituddampning (1)
Kalibreringslas

Systeminstill-
ning

Stall in system-
gruppering, skar-
marnas och sy-
stemets farg och
ljusstyrka, flera
datakallor och
om systeminstall-
ningar

Systeminstall-
ningsmenyn

Simulator

Aktiverar eller av-
aktiverar simula-
torfunktionen, med
vars hjalp du kan
dva utan tillgang
till data fran nagon
annan extern en-
het.

Manéverinstallningar
(instéllning drivenhet)

Roderkanslighet (1)
Responsniva (1)
Motroder ()

Dampning

Autotrim (1

Autogir

Servostyrning @
Motroderref.

Larm Ur Kurs ()
Girhastighetsgrans (1)
Motorns rotationsriktning
Rodergrans
Roder-offset (2)
Hardover-tid (Hard 6ver tid)

Fabriksaterstall-
ning

Radera anvan-
darinstaliningar
och aterstall en-
heten till fabriksin-
stallningarna.

« Ja
* Nej

Diagnostik

Information om
skarmen och
systemet och
tangentsignal
palav

« Ja

* Nej

Instéllningsguide

Inledande
instaliningsguide
for sjoséattning.

« Sprak

* Batens
flytkroppstyp

+ Valkomstsida
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Meny Alternativ
Segelbatinstallningar + Gipphamning
+ Vindtyp

Vindtrimrespons (1)
Larm for vindskifte (2)

Driftstart (drifttagning)

Hamnguide (hamnhjalp)
Sjoprovsguide (1)

Motorns rotationsriktning (1)
Kalibrera Kompass ()

Auto Learn (1)

Rikta in kompass med GPS
Kompensera kompass (1)
Starta om kompass (@)
Kompasslas (2)
Fabriksaterstalining av pilot
Felsékningsniva ()

Felsékningsniva ACU @

Stall in menyalternativ
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Batinstallningar
Batinstallningar ar beroende av vilket autopilotsystem och batmandvreringstyp som ar installerat.
Menyn Batinstéllningar 6ppnas i: Meny > Instéllningar > Autopilotkalibrering > Batinstallningar.

Anm: Nar man ar ansluten till ett SeaTalk-system ar nedanstdende listade installningar
del av Aterférsiljarinstéallningsmenyn, Meny > Instillningar > Autopilotkalibrering >
Aterférsiljarinstillningar.

Anm: Alla alternativ finns inte nar kalibreringslaset ar Pa.

SeaTalk- och SPX

88

Anm: Manévertypalternativet ar
inte tillganglig i system som bestar
av en EV-2 och en ACU-300.

* Typ 2 hydraulisk linjar — endast
ACU-400

* Typ 3 hydraulisk linjar — endast
ACU-400

¢+ |/O drive — ACU-200 och
ACU-400

+ Rattdrivenhet — ACU-100,
ACU-200 och ACU-400

¢ Rorkult — ACU-100, ACU-200
och ACU-400

+ CR Solenoid — autodetekterad
— endast ACU-300 (inte valbar)

+ Sportdrivenhet — ACU-200 och
ACU-400

* Vridreglage typ 1 — ACU-200
och ACU-400

* Vridreglage typ 2 — endast
ACU-400

* Hydraulpump typ 1 (0,5 L) —
endast ACU-100

* Hydraulpump typ 1 — ACU-200
och ACU-400

Artikel Beskrivning Evolution autopiloter SmartPilot-alternativ
Batens Béattypalternativ ger normalt sett + Segla. * Regattasegling
skrovtyp optimal prestanda for typiska batar | , . . . .
av varje typ. Men det kan dock visa Segla (langsam gir). Segelbat
sig att du kan Oka batens prestanda |+ Segla katamaran. + Katamaran
genom att vélja ett alternativ som . Motor + Arbetsbit
tilhdr en annan battyp. ' '
* Motor (langsam gir). * Rib
* Motor (snabb gir). * Motorbat utombordare
* Motorbat inombordare
* Motorkryssare 1. — Bat med
hastigheter upp till 12 knop.
* Motorkryssare 2. — Bat med
hastigheter upp till 30 knop.
* Motorkryssare 3 — Bat med
hastigheter dver 30 knop.
* Sportfiske
* Yrkesfiske
Drivenhets- | Lista pa kompatibla mandvertyper. * Typ 1 linjar — ACU-200 och + Typ 1 linjar
typ Listan &r beroende pa vilket ACU-400 -
autopilotsystem som &r anslutet. . * Typ 2 linjar
* Typ 2 linjar — endast ACU-400 |, Typ 3 linjar

* Hydraulpump typ 1

* Hydraulpump typ 2

* Hydraulpump typ 3

* Roterande drivenhet 1
* Roterand drivenhet 2.
* Roterande drivenhet 1
* Roterand drivenhet 2.
* 1/O driver

« CAN

+ Rattdrivenhet.

* Rorkult

+ Sportdrivenhet

« Konstant gaende pump
+ Verado




SeaTalk- och SPX

Artikel Beskrivning Evolution autopiloter SmartPilot-alternativ
* Hydraulpump typ 2 — endast
ACU-400
* Hydraulpump typ 3 — endast
ACU-400
+ Verado — ACU-200 och
ACU-400

Hastighetsin- | Vlj kallan for hastighetsdata. | Auto |+ Auto Ej tillgénglig

matning kommer systemet automatiskt valia | | .
det lagsta vardet mellan hastighet H?stlghet (STW)
och FOG-marschhastighet later dig [+ FOG
stalla in en oférandrad hastighet. + Marschhastighet

Marschhas- | Stall in marschhastighet till batens + 01till 9 knop + 0till 99 knop

tighet typiska marschhastighet. Om
ingen hastighetsdata finns, kommer
SmartPilot-systemet anvénda det
varde pa marschhastigheten som du
stallt in som standard.

Kompassoff- | Pa system utan maste man manuellt |+ -10° till 10° « -179° il 180°

set rikta in kompasskursen med batens
kanda kurs.

Latituddamp- | Om inga giltiga latituddata finns Ej tillganglig « Pa

ning for kom- | tillgéngliga kommer autopilotsystemet . )

pass anvéanda denna instalining som ger Av (forvald)
nddvandig anpassning for hogre
latituder.

Auto release | Auto release later dig frikoppla Ej tillganglig * Aktivera (f6rvald)
piloten genom att anvanda ratten « Avaktivera
eller rorkulten. Nér du slépper ratten
eller rorkulten atervander piloten till
senast lasta kurs.

Anm: Finns bara pa
kursdatorerna S1, S2, eller
S3 med drivenhetstyp installt pa
/O drev.
Kalibrerings- | Kalibreringslaset anvands for att lasa | « Pa (forvald) « Pa
las specifika kalibreringsinstéliningar . Av . Av (forvald)

som, om de andrades, kan leda till att
autopilotsystemet maste driftsattas
pa nytt. Om ditt system installerats
av aterforsaljaren kan laset vara
aktiverat.
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Manoverinstallningar (installning drivenhet)

Menyn Mandverinstallningar dppnas i: Meny > Instéallningar > Autopilotkalibrering > Installning

drivenhet.

Anm: Alla alternativ finns inte nar kalibreringslaset ar Pa.

Artikel

Beskrivning

Alternativ

*Roderkanslighet

Roderkanslighen ar ett matt pa hur mycket roder autopiloten anvander
for att korrigera kursfel.

En hdg instélining leder ill att mer roder anvands. Roderkansligheten
stalls in automatiskt som en del av Auto Learn-processen.

+ 1—9

*Motroder

Motroder ar den méngd roder ditt SmartPilot-system anvander for att
forsoka stoppa pagaende gir pa installd kurs.
En hdg motroderinstalining leder till att mer roder anvands.

« 1—9Stéllinte in pa 0.

Dampning

| autopilotsystem med en roderreferensgivare kan du stalla in
roderddmpningen pa att forhindra att autopiloten "jagar".

Okat roderdampningsvarde minskar "jagande". N&r du justerar vérdet,
Oka installningen en niva i taget tills autopiloten slutar "jaga". Anvand
alltid det lagsta accepterade vardet.

Dampning

« 1—9
¢ 3 (f6rvald)

Rodergrans

Om det finns en roderlagesgivare monterad anvands denna skarm for att
stalla roderkontrollens granser precis innanfér de mekaniska andarna
och undviker darmed med att utsatta styrsystemet for onddig belastning
Detta bor stallas in vid driftsattning av systemet. Gransen bér stéllas in
ungefar 5 grader lagre an den hdgsta rodervinkeln.

Anm: Om ingen roderreferens installerats MASTE du se till att
tillrackliga anstrangningar gors for att hindra styrmekanismen fran

att paverka andstopparna.

¢ 10°—40°
« 300 (forvald)

autogir.

Anm: Detta val kan inte andras nar man ar ansluten via SeaTalk.

Anm: Detta val finns endast tillgangligt fér motordrivna batar.

Roderavvikelse Detta specificerar avvikelsen fran midskepps (nolljustering). ¢ 9%l 9°
Motroderref Detta vander roderreferensdisplayens riktning. + Babord
Anm: Detta alternativ finns inte om det inte finns en * Styrbord
roderreferensgivare installerad.
Anm: Detta alternativ finns inte pa SeaTalk-system, dérfér maste du
skifta ROD och GRON kabel pa roderlagesgivaren pa kursdatorn.
*Autotrim AutoTrim-instéliningen avgdr i vilken takt autopilotsystemet Instéllning
tilldmpar ‘standing helm’ for att korrigera for triméndringar . A
orsakade av skiftande vindbelastning pa segel eller dverbyggnad. v
Standardautotriminstaliningen stalls in automatiskt som en del av « P3
Auto Learn-processen. Justeri
Om du behéver andra instaliningen, 6ka Auto Trim en niva i taget och ustering
anvand det lagsta acceptabla vardet; + 1 —41=Langsammast,
+ Om autopilotsystemet ger en instabil kurshallning eller dverdriven 4 = Snabbast
roderaktivitet vid &ndrad kréngningsvinkel, minska Auto Trim-nivan. | « 1 (forvald)
+  Om autopilotsystemet reagerar langsamt pa en kursférandring pa en
grund av andrad krangningsvinkel, 6ka Auto Trim-nivan.
« Om Auto Trim-nivan &r for hdg blir baten mindre stabil och ringlar
runt dnskad kurs.
Autogir Denna installning avgor storleken pa kurséndringen nér man utfor en ¢ 10°—125°

+ 90° (forvald)
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Artikel Beskrivning Alternativ
Responsniva Detta stéller in autopilotsystemets responsnivainstalining Responsnivan | Evolution
styr forhallandet mellan kurshallningens noggrannhet och nivan pa . Prestanda
roder-/mandveraktivitet Du kan utfora tillfalliga responsforandringar
under normal drift. « Gang
Evolution "
* Fritid

Pa Evolution autopiloter finns responsnivan i huvudmenyn: Meny >
Responsniva
SeaTalk och SPX SmartPilot-nivaer

SeaTalk och SPX SmartPilot

«1—9
* Niva 1 — 3 minimerar pilotaktivitetsnivan. Detta sparar strém menkan | 5 (forvald)
aventyra kortsiktig precision av kurshallningen.
* Niva 4 — 6 Ska ge en bra kurshallning med fina, valkontrollerade girar
under normala driftférhallanden.
« Niva 7 — 9 Ger den béasta kurshallning och stérsta roderaktivitet (och
elférbrukning). Detta kan leda till en ojamn passage i Oppet vatten da
SPX-systemet 'slass' mot sjon.
*Ur kurs-larm Denna fonster visar vinkeln som anvander UR KURS-larmet. UR 157 till 40°
KURS-larmet aktiveras om piloten gar ur kurs mer an den specificerade o ren
) . < + 20° (férvald)
vinkeln i mer &n 20 sekunder.
*Girhastighets- Detta begransar batens girhastighet under autopilotsystemkontroll. Det | + 1° till 30°
grans fungerar bara om hastigheten dverstiger 12 knop. v 70 (forvald)
Servostyrning Denna skarm bestdmmer vridreglagets och styrspakens beteende i + Av
servostyrningslage. + Proportionel
Anm: Servostyrningslaget finns endast tillgangligt om systemet har ||, Kraftstyrning

en roderreferensgivare och tillgéngliga hastighetsdata

¢ Av
* Proportionell Styrningen foljer vridreglagets eller styrspakens rérelser.

* Kraftstyrning (endast styrspak) Rodret rér sig och stannar i position
efter styrspaksrorelserna.

Hardover-tid (Hard
over tid)

Pa batar utan en roderreferensomvandlare ar det av yttersta vikt att
stalla in hardover-tid for att sakerstélla noggrann autopilotdrift.
Standardvardet bestdms av vilken mandvertyp som valts.

Varde ar sekunder

Anm: *Endast SPX och SeaTalk SmartPilots.

Stall in menyalternativ
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Segelbatinstallningar
Dessa installningar finns endast for segelbatar.

Menyn Segelbatinstallningar éppnas i: Meny > Instélliningar > Autopilotkalibrering >
Segelbatinstéllningar.

Anm: Nar man ar ansluten till ett SeaTalk-system ar nedanstdende Segelbatinstallningar del av menyn
Anvandarinstallningar: Meny > Installningar > Autopilotkalibrering > Anvéandarinstallningar.

Artikel Beskrivning Evolution autopiloter SeaTalk och SPX SmartPilot
Gippham- Nar gipphdmning &r av kan « Tillata gipp « Tillata gipp
ning autopiloten fa baten att stagvanda/ga | Férhindra gipp + Férhindra gipp

upp i vind eller falla av. Med installd
hindrad gipphdmning gar det endast
att stagvanda/ga upp i vind.
Gipphamning paverkar inte Autogir

Vindtyp Detta alternativ avgor huruvida baten |« Sann « Sann
styr pa en skenbar eller sannvind i | , Skenbar + Skenbar
vindroderlage.
Vindtrimre- | Vindtrimrespons kontrollerar hur Ej tillganglig « 1109 (1till9)
spons snabbt autopiloten svarar pa . 5 (forvald)

andringar i vindriktning. Hogre
vindtriminstallningar leder till ett
system som svarar béttre pa
vindvéxlingar.

Larm for Detta alternativ gor att du kan aktivera | « Pa (forvald) Ej tillganglig
vindskifte och inaktivera vindskifteslarmet. . AV

Anm: Dessa egenskaper finns bara vid tillganglig vinddata.
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Driftstartsmeny

Alternativen i driftsattningsmenyn ar beroende av den anslutna autopiloten.

Menyalternativ

Beskrivning

Evolution autopiloter

SeaTalk och SPX SmartPilot

for felande &ndamal.
Den rekommenderade
felsdkningsinstallningen ar 7.

Anm: Felsokningsnivan
ska endast stéllas in
temporart, vanligtvis nar
det efterfragas av Teknisk
Support som en del av ett

felande sjéprov.

Hamnguide (hamnhjalp) Startar hamnguiden. Ja Ja
Sjoprovsguide Startar hamnguiden. Ej tillganglig Ja
Motorrikningsinstallning Startar guiden for Ej tillganglig Ja
motorriktningsinstalining
(mandverkontroll)
Kalibrera kompass Startar guiden for att svanga | Ej tillgénglig Ja
kompass
Auto Learn Startar Auto Learn-processen | Ej tillgénglig Ja
Rikta in kompass GPS (1) Startar inriktningskompassen | Ja Ja
pa GPS-kursguiden
Kompensera kompass (1) Manuell justering av « -10° till 10° « -179° till 180°
kompassforskjutning
Fabrikséterstéllning av pilot | Aterstaller autopilotens + Ja « Ja
kursdator till . Nej « Ngj
fabriksinstallningarna.
Starta om kompass Startar om kompassen + Ja Ej tillganglig
« Avbryt
Kompasslas Laser kompassen fran « Pa Ej tillgénglig
ytterligare automatisk . Av
linjarisering.
Felsokningsniva (1) Stéller in felsokningsvardet + 0—63 Ej tillgénglig
for felande andamal.
Den rekommenderade
felsdkningsinstallningen ar 7.
Anm: Felsékningsnivan
ska endast stéllas in
temporart, vanligtvis nar
det efterfragas av Teknisk
Support som en del av ett
felande sjoprov.
Felsokningsniva ACU () Stéller in felsokningsvardet « 0—127 Ej tillgénglig

Anm: (1) Alternativ finns inte nar Kalibreringslaset ar Pa.

Anvandarinstallningar

Nar man ar ansluten till ett SeaTalk autopilotsystem
blir en anvandarinstallningsmeny tillganglig.

Anvandarinstallningsmenyn kan nas

fran: Huvudmeny > Instéllningar >
Autopilotkalibrering > Anvandarinstallningar. |
anvandarinstallningsmenyn kommer alla tillgangliga
alternativ visas. Dessa alternativ blir tillgéngliga nar

kalibreringslaset stéangts av.

Stall in menyalternativ
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12.3 Anvandarens prioritetsmeny

Menyn Anvandarinstallningar ger anvandarna mdjlighet att anpassa anvandarinstallningarna.

94

* Hastighet

+ Distans

* Djup

* Vindhastighet
+ Temperatur

+ Flodeshastighet
* Kurs

+ Tryck

* Volym

+ Barometer

Menypost Beskrivning Alternativ
Tid och datum Har valjer du formatet pa datum och tid, sa att | Datumformat:
det passar dina 6nskemal. Du kan ocksa ange | dd/ae
tidskillnaden fran GMT, eller UTC som vi ocksa mm/dd/aa
kallar det, for den tidszon du befinner dig i. + dd/mm/aa
Tidsformat:
* 12h
« 24h
Tidsavvikelse (offset):
o —13till +13 timmar
Enheter Hér valjer du vilken enhet som skall anvandas | Hastighet:
for foljande respektive storhet;
* kts — knop.

* mph — miles per timme.

* km/h — kilometer i timmen.
Distans:

* nm — sjomil.

* sm — Brittiska miles.

* km — Kilometer.

Djup:
+ ft— Fot
* m— Meter

+ fa— Famnar
Vindhastighet:

* kts — knop.

* m/s — meter per sekund.
Temperatur:

« °C — grader celsius.

* °F — grader fahrenheit.
Flodeshastighet

+ UK Gal/H — Brittiska Gallon per timme.
+ US Gal/H — USA Gallon per timme.
* LPH — Liter per timme.
Kurs:

* Mag — magnetisk.

+ Sann

Tryck

* PSI — pund per kvadrattum.
+ Bar — bar.

+ kPa — kilopascal.

Volym:

* Brittiska Gallon

+ USA-Gallon




Menypost

Beskrivning

Alternativ

o |tr — liter.

Sprak

Text, menyer och undermenyer visas pa det
sprak du valjer.

+ Engelska (Storbritannien)
*+ Engelska (USA)

* Kinesiska

* Kroatiska

+ Danska

* Nederlandska

+ Finska

+ Franska

+ Tyska

+ Grekiska

* [talienska

+ Japanska

+ Koreanska

+ Norska

+ Polska

+ Portugisiska (brasiliansk)
* Ryska

+ Spanska

+ Svenska

* Turkiska

Missvisning

Gor att du kan sla pa och stanga av
magnetvariation, ange slavkalla eller justera
manuellt.

+ Variationslage

+ Variationsomrade

Variationslage:

« Pa

* Av (férvald)

+ Slav
Variationsomrade:
« -30°—+30°

Knappljud

Aktivera och inaktivera knappljudet.

* Pa (forvald)
+ Av

Stall in menyalternativ
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12.4 Systeminstallningsmeny

Menyn Systeminstallningar gor att anvandarna kan anpassa anvandarinstaliningarna:

prioriterade datakallor.
+ Vilj datakélla

+ Datakalla hittad

+ Datakallauppgifter

Menypost Beskrivning Alternativ
Natverksgrupp Ger mojlighet att l1agga till flera enheter i | Fordefinierade grupper
en grupp sa att &ndringar av fargschema .
eller ljusstyrka tillimpas pa alla enheter i hgen
gruppen. * Roder 1
* Roder 2
+ Cockpit
* Flybridge
+ Mast
Odefinierad
* Grupp-1 — Grupp-5
Ljusstyrkal/farggrupp Ger mgjlighet att synkronisera skarmens | Synka ljusstyrkalfarg
ljusstyrka och farg sa att de blir desamma | Den hér sk
som fOr dvriga enheter i samma grupp. €n har skarmen
+ Den hér gruppen
Datakéllor Ger mojlighet att visa och valja Vilj datakalla

+ GPS-position

+ GPS-datum

+ Tid och datum

+ Kurs

* Djup

* Hastighet

¢+ Vind

Datakalla hittad

* Modellnamn — serienummer Port-ID
Datakallauppgifter

* Enhetsnamn

+ Serienr

* Port-ID

+ Status eller inga data

Om systeminstéllningar

Ger information om menyn
systeminstallningar.
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12.5 Diagnostik-meny

Du kan 6ppna diagnostikdetaljer fran menyn Diagnostik: (Meny > Installningar > Diagnostik).

Menypost Beskrivning Alternativ
Om-skarmen Later dig se information om displayen du * Programversion
anvander:

* Hardvaruversion

* Bootloader-version

+ Temperatur

+ Volt

+ Max. volt

+ Strém

+ Max. strom

+ Gangtid

+ Awvikelse (om tillganglig)

Om Piloten Later dig se information om autopiloten du + NMEA-Kod

anvander: « Produkt ID

Anm: Menyn Om Piloten finns endast « Serienummer
tillganglig pa pilotkontroller.

* Beskrivning

* Programversion
+ PCB-nummer

+ CAN Volt

* Enhets Volt

+ Operativa timmar

+ Awvikelse

Om systemet Later dig soka i SeaTalkng-natverket och visa | *+ Modellnummer
information om hittade produkter. . Serienummer
* Programversion
* Hardvaruversion

+ Volt

Sjélvtest Produkten har ett inbyggt sjalvtest som kan vara | Ej tillgénglig
till hjélp for diagnostisera fel.
Sjalvtest inkluderar:

* Minnestest
+ Knapptest

+ Display-test
+ Buzzer-test

+ Belysningstest

Stall in menyalternativ
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13.1 Rutinkontroller

Vi rekommenderar att du gor ett antal rutinkontroller
for att forsakra dig om att utrustningen fungerar
korrekt.

Foljande rutinkontroller bor géras regelbundet:

» Kontrollera kablarna avseende slitage och skador.

» Kontrollera att alla kablar ar ordentligt klammade
och anslutna.

100

13.2 Rengoring av apparaten

Basta rengdringssatt.
Tank pa foljande vid rengoring av apparaterna:

* Om apparaten har en displayskarm far du INTE
torka av skarmen med en torr trasa, eftersom det
kan repa skarmens ytbelaggning.

* Anvand INTE sura, ammoniakbaserade eller
slipande produkter.

« Anvand INTE vattenstrale.



13.3 Rengoring av skarmen 13.4 Rengoring av skarmholje

Skarm belagd med en ytbelaggning. Denna Skarmen ar en férseglad enhet och kraver ingen
belaggning ar vattenavvisande och forhindrar regelbunden rengéring. Om du emellertid anser det
reflexer. Félj nedanstaende instruktioner sa undviker vara nodvandigt att rengéra skarmen skall du goéra
du skada pa ytbelaggningen: ren den pa foljande satt:
1. Bryt stromférsérjningen. 1. Bryt stromférsérjningen.
2. Skolj bort alla smutspartiklar och saltavlagringar 2. Torka ren skdrmen med en ren och mjuk trasa,
fran skdrmen med farskvatten. t ex med en s k mikrofiberduk.
3. Lat skarmen sjalvtorka. 3. Vid behov kan du anvanda ett milt
4. Om skarmen darefter fortfarande &r smutsig kan rengdringsmedel for att ta bort feta flackar.
du torka av den forsiktigt med en ren duk av s k Anm: Losningsmedel och rengdringsmedel far

mikrofiber (finns att kdpa hos de flesta optiker). emellertid inte anvindas pa sjalva skarmen.

Anm: Kondens kan under vissa forhallanden
uppsta pa teckenfonstrets insida. Detta ar inte
skadligt for instrumentet, och fukten férsvinner i
regel om man later bakgrundsbelysningen vara
tand en stund.
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13.5 Rengora solskyddet

Det medféljande solskyddet har en sjalvhaftande

yta. Under vissa omstandigheter kan odnskade

fororeningar fastna pa denna yta. Undvik att skada

bildskarmsdisplayen genom att rengéra solskyddet

regelbundet pa foljande satt:

1. Ta forsiktigt bort solskyddet fran displayen.

2. Skolj bort alla smutspartiklar och saltavlagringar
fran solskyddet med farskvatten.

3. Lat solskyddet sjalvtorka.
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Kapitel 14: Systemkontroller och felsokning

Innehall

* 14.1 FelsOkning pa sidan 104

* 14.2 Felsdkning vid start pa sidan 105

*  14.3 Felsdkning systemdata pa sidan 106

« 14.4 Diverse felstkning pa sidan 107

»  14.5 Utfora en fabriksaterstallning pa sidan 108
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14.1 Felsokning

| felsékningsschemat hittar du méjliga orsaker och
I6sningar pa de vanligaste problemen i system med
elektroniska instrument ombord.

Alla Raymarine-produkter understélls en omfattande
provning och kvalitetskontroll fére packning och
leverans. Om du daremot har problem med
produktens funktion kan du ta hjalp av det har
avsnittet for att enklare hitta problemet och atgarda
det.

Om du efter att ha foljt instruktionerna i det har
avsnittet fortfarande har problem med apparaten
bor du kontakta Raymarines avdelning fér teknisk
service.
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14.2 Felsokning vid start

Har beskrivs diverse startproblem och mdjliga orsaker och Iésningar.

Apparaten startar inte eller stanger av sig

Majliga orsaker

Majliga ldsningar

Sakring har gatt / utlost brytare

1. Kontrollera skicket hos relevanta sakringar och kontakter och byt ut vid behov.

(I avsnittet Teknisk specifikation i produktens installationsanvisningar finns
sékringsvarden.)

2. Om sékringen fortfarande gar kontrollerar du om det finns nagon kabelskada,

trasigt kontaktstift eller felaktig ledning.

Dalig / skadad / oskyddad elkabel /
kontakter

1. Kontrollera att alla elkontakter sitter ordentligt och fixerade i apparaten.

2. Kontrollera om elkabeln och elkontakterna har tecken pa skador och korrosion.

Byt ut vid behov.

3. Med apparaten paslagen forsoker du leda elkabeln néra displaykontakten for att

se om apparaten startar om/férlorar strdmmen. Byt ut vid behov.

4. Kontrollera batens batterispanning, batteriterminalernas och elkablarnas skick

och se till att kontakterna &r sakra, rena och utan korrosion. Byt ut vid behov.

5. Nar apparaten ar belastad kontrollerar du, med hjalp av en multimeter, om
spanningen sjunkit kraftigt Gver kontakter/sakringar. Byt ut vid behov.

Felaktig elanslutning

Elférsorjningen kan vara felaktigt ansluten. Kontrollera att du foljt anvisningarna.

Otillracklig stromférsérjning

Nar apparaten ar belastad kontrollerar du, med en multimeter, elspanningen sa
nara apparaten som mdjligt for att faststélla aktuell spanning nar strdmmen ar pa.
(I avsnittet Teknisk specifikation i produktens installationsanvisningar specificeras

kraven pa stromkéllan.)

Apparaten startar inte om

Majliga orsaker

Majliga ldsningar

Stromforsdrjning- och -anslutning

Se mdjliga l6sningar i "Apparaten startar inte eller stanger av sig sjalv" ovan.

Programfel

1. Om det osannolika sker att apparatens programvara ar korrupt forsoker du
hamta senaste programvaran pa Raymarines hemsida.
2. Padisplayer kan du som sista atgard forsoka gora en 'omstart'. Det raderar alla

instaliningar/férval och egna data (t.ex. waypoints och spar) och aterstaller
apparaten {ill fabriksinstéllningarna.

Systemkontroller och felsékning
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14.3 Felsokning systemdata

Vissa systemfel kan leda till problem med kommunikationen mellan de enheter som ingar i systemet. Har

beskrivs sadana problem, maojliga orsaker och l6sningar.

Problem

Méjliga orsaker

Méjliga losningar

Instrument-, motor- eller annan
systeminfo saknas i samtliga
skarmar.

Det kommer ingen data till
skarmen.

Kontrollera databussens (t.ex. SeaTalkng) ledningar och
ansoéutningar.

Kontrollera databussledningarnas allmanna integritet (t.ex.
SeaTalkng).

Om du har en referensguide se efter mer information om
databussen (t.ex. SeaTalkng referenshandbok).

Datakallan (t.ex.
instrumentdisplay eller
motorgivare) fungerar inte.

Kontrollera den saknade datans kalla (t ex en
instrumentdisplay eller motorgivarna).

Kontrollera effekten till SeaTalk-bussen.

Las handboken till respektive utrustning.

Inkompatibilitet mellan
programvaran i olika enheter kan
orsaka kommunikationsproblem.

Kontakta Raymarines tekniska support.

Instrument- eller annan
systemdata saknas pa nagon
eller nagra men inte samtliga
navstationer.

Natverksproblem.

Kontrollera att all nddvandig utrustning ar ansluten till
natverket.

Kontrollera statusen for Raymarine natverksswitch.

Kontrollera att SeaTalkhs / RayNet-kablar &r felfria.

Inkompatibilitet mellan
programvaran i olika enheter kan
orsaka kommunikationsproblem.

Kontakta Raymarines tekniska support.

Positionsdata visas inte pa
VHF-radion

VHF-radions NMEA
0183-ingang inte
isolerad/felaktig polaritet

+ Kontrollera att radion har en isolerad NMEA
0183-ingang.

+ Kontrollera polariteten hos NMEA 0183-ledningar.
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14.4 Diverse felsokning

Allehanda problem och deras méjliga orsaker och |I6sningar beskrivs har.

Problem Méjliga orsaker Majliga ldsningar

Ské&rmen upptrader onormalt: | Oregelbundet problem med Kontrollera relevanta s&kringar och brytare.

+ Ofta forekommande ovantade strom til skarmen. Kontrollera att strdmférsérjningskabeln ar hel och att alla
aterstallningar (resets). kontakter sitter ordentligt och &r fria fran korrosion.

+ Systemkraschar eller annat Kontrollera att du har ratt spanning och tillracklig
onormalt beteende. stromstyrka i strémforsorjningen.

Felaktig Programvaruversion pa | Ga till www.raymarine.com och klicka pa support for de
systemet (kréver uppgradering). | senaste programvarunedladdningarna.

Korrupt data/annat okant Utfor en fabriksaterstalining (factory reset)
problem.

Viktig: Denna orsakar forlust av de instéliningar och
data (sasom waypoints) som ar lagrade i produkten.
Spara alla viktiga data pa ett minneskort innan
fabriksaterstallningen utfors.
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14.5 Utfora en fabriksaterstallning

For att aterstalla din enhet till fabriksinstallningarna,
folj stegen nedan.

Anm: En fabriksaterstallning raderar alla sparade
data och anpassade installningar.

Tryck pa knappen Meny.

Valj Installningar.

Valj Fabriksinstallning.

Valj Ja.

Din enhet aterstaller sig nu sjalv till
fabriksinstaliningarna.

e
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15.1 Teknisk specifikation

Nominell spanning 12 V likstrém

Driftspanning 9V likstrom till 16 V likstrom
(skyddad upp till 32 V
likstrom)

Strém 131 mA

Stromférbrukning 1,57 W

LEN (Se SeaTalkn 3

referenshandbok for mer
information.)

Driftstemperaturomrade: -20°C till +55°C
Forvaringstemperatur: -30°C till +70°C

Relativ Luftfuktighet 93% Max.

Vattentathet IPX6 och IPX7
Displayskarm ¢+ 3.45" TFT LCD display

+ 16bit farg (64k farger)
* Upplésning: 320(H) x

240(V)
* Ljusstyrka: 1,200 cd/m2
Dataanslutningar 1 x SeaTalkng®-kontakt
Overensstammelse *+ NMEA 2000
certifikationsavvaktande

+ Europa: 2004/108/EG

+ Australien och Nya
Zeeland: C-Tick, niva
2
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16.1 Raymarines support och
service for apparaterna

Raymarine har en omfattande support-, garanti- och
reparationsservice for apparaterna.. Det gar att hitta
dessa tjanster pa Raymarines hemsida, telefon och
e-post.

Produktinformation

Om du vill ha service eller support gor du pa féljande
satt:

* Produktens namn.

* Produktidentitet.

+ Serienummer.

* Programversion.

» Systemdiagram.

Dessa uppgifter finns i instrumentet och kan enkelt
hamtas via menyn i produkten.

Service och garanti

Raymarine har sarskilt avsedda avdelningar for
garanti, service och reparationer.

GIom inte att ga in pd Raymarines hemsida
for att registrera apparaten for utékad garanti:

Region Telefon | E-post

Australien och [ +61 2 aus.support@raymarine.com

Nya Zeeland 8977 (Raymarines dotterbolag)
0300

Frankrike +33 (0)1 [ support.fr@raymarine.com
46 49 72 | (Raymarines dotterbolag)
30

Tyskland +49 support.de@raymarine.com
(0)40237 | (Raymarines dotterbolag)
808 0

Italien +39 02 | support.it@raymarine.com
9945 (Raymarines dotterbolag)
1001

Spanien +34 96 | sat@azimut.es
2965 102 | (Auktoriserad aterforsaljare for

Raymarine)

Nederlanderna | +31 support.nl@raymarine.com
(0)26 (Raymarines dotterbolag)
3614 905

Sverige +46 support.se@raymarine.com
(0)317 (Raymarines dotterbolag)
633 670

Finland +358 support.fi@raymarine.com
(0)207 (Raymarines dotterbolag)
619 937

Norge +47 692 | support.no@raymarine.com
64 600 (Raymarines dotterbolag)

Danmark +45 437 | support.dk@raymarine.com
164 64 (Raymarines dotterbolag)

Ryssland +7 495 [ info@mikstmarine.ru
788 0508 | (Auktoriserad aterforséljare for

Raymarine)

http://www.raymarine.co.uk/display/?id=788.
Region Telefon | E-post
Storbritannien | +44 emea.service@raymarine.com
(UK), (0)1329
EMEA och 246 932
Asiatiska Stilla
havsomradet
Amerikas +1 (603) | rm-usrepair@flir.com
forenta stater | 324 7900
(USA)

Webbsupport

G4 in pa sektionen “Support” pa Raymarines
hemsida:

* Handbocker och dokument — http://www.ray-
marine.com/manuals

+ Vanliga fragor / Kunskapsbas —
http://www.raymarine.com/knowledgebase

* Teknisk support forum — http://forum.rayma-
rine.com

* Programuppdate-
ringarttp://www.raymarine.com/software

Telefon- och e-postsupport

Region Telefon | E-post
Storbritannien +44 support.uk@raymarine.com
(UK), EMEA och | (0)1329
Asiatiska Stilla | 246 777
hvsomradet
Amerikas +1(603) | support@raymarine.com
forenta stater 324 7900
(USA) (av-
giftsfri:
+800 539
5539)

112

Visa produktinformation

1. Tryck pa knappen Meny.
2. Valj Installningar.

3. Valj Diagnostik.

4. Valj Om Skarmen.

Har visas en mangd olika uppgifter, bl.a.
programversionen och Serienummer.

5. Anvand knapparna Upp och Ner for att bladdra
igenom informationen.
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16.2 Ovningsmaterial

Raymarine har skapat ett antal dvningsmaterial
for att ge dig mojlighet att fa ut mesta mdjliga av
apparaterna.

Videoovningar

Raymarines offentliga kanal
pa YouTube:

* http://www.youtube.com/u-
ser/Raymarinelnc

Videobibliotek

* http://www.rayma-
rine.co.uk/view/?id=2679

Produktvideos:

* http://www.rayma-
rine.co.uk/view/?id=4952

Using the new Apps from Raymarine:

How to pair your
smartphone/tablet with
your new e or ¢ Series

Raymarme

Anm:

» For att kunna titta pa videos maste apparaten ha
en internetanslutning.

 Vissa videos finns endast pa engelska.

Ovningskurser

Raymarine koér regelbundet ett antal djupgaende
ovningskurser for att du ska kunna fa ut mesta
mojliga av apparaten. Mer information finns pa
ovningssektionen pa Raymarines hemsida:

* http://www.raymarine.co.uk/view/?id=2372

Vanliga fragor och kunskapsbank

Raymarine har skapat ett stort antal fragor och svar
och en kunskapsbank for att du lattare ska kunna
hitta information och felséka problem.

* http://www.raymarine.co.uk/knowledgebase/

Forum for teknisk support

Det gar att anvanda forumet for teknisk support for
att fraga om tekniska fragor om Raymarine-apparater
eller ta reda pa hur andra kunder anvander sin
Raymarine-utrustning. Denna bank uppdateras
regelbundet av Raymarine-kunder och -personal:

* http://forum.raymarine.com

Teknisk support
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http://www.raymarine.co.uk/view/?id=2372
http://www.raymarine.co.uk/knowledgebase/
http://forum.raymarine.com
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17.1 Reservdelar och Tillbehor

17.2 SeaTalkrg®-kablar och

tillbehor

SeaTalkng-kablar och tillbehér for anvandning med

kompatibla produkter.

Bestallnings-

nummer Beskrivning

A80353 Svart ram i70s / p70s /
p70Rs

A80354 Bronsfargad ram | i70s / p70s /
p70Rs

A80357 Solskydd i70s / p70s

A80358 Solskydd p70Rs

116

Bestall-
nings-
Beskrivning nummer | Anmarkningar
SeaTalkns startsats | 770134 Innefattar:
+ 1 x 5-vagskontakt
(A06064)
« 2 x stamnatterminator
(A06031)
* 1 x 3 m grenkabel
(A06040)
* 1 x elkabel (A06049)
SeaTalkng A25062 | Innefattar:
stamnatsats « 2 x5 m stamnatkabel
(A06036)
« 1 x 20 m stamnatkabel
(A06037)
+ 4 xT-koppling (A06028)
+ 2 x stamnatterminator
(A06031)
« 1 xelkabel (A06049)
SeaTalknd 0.4 m A06038
grenkabel
SeaTalkd 1 m A06039
grenkabel
SeaTalkd 3 m A06040
grenkabel
SeaTalkng 5 m A06041
grenkabel
SeaTalkns 0,4 m A06042
vinklad grenkabel
SeaTalkng 0.4 m A06033
stamnat
SeaTalkng 1 m A06034
stamnat
SeaTalkd 3 m A06035
stamnat
SeaTalkd 5 m A06036
stamnat
SeaTalkns 9 m A06068
stamnat
SeaTalkng 20 m A06037
stamnat
SeaTalkng ill A06043
oisolerade ledare
Tm
SeaTalkng till A06044

oisolerade ledare
3m




Bestall-

nings-
Beskrivning nummer | Anmérkningar
SeaTalkng- A06049
strémkabel
SeaTalkng- A06031
terminator
SeaTalkns T-stycke | A06028 | Ger 1 x grenanslutning
SeaTalkng A06064 | Ger 3 x grenanslutningar
5-vagsanslutning
SeaTalkng A06030
forlangningskabel
for stamnat
SeaTalk ill E22158 | Tillater anslutning av
SeaTalkng- SeaTalk-enheter till ett
konvertersats SeaTalkns-system.
SeaTalkng- A80001 | Ger direktanslutning fér en
terminator i dropkabel till slutet av en
ledningen stamnatkabel. Kraver inget

T-stycke.

SeaTalkng A06032
blindplugg
ACU / SPX R12112 | Ansluter en SPX-kursdator
SeaTalkng eller en ACU il ett
droppkabel 0,3 m SeaTalkng-stamnat.
SeaTalk (3-stift) A06047
till SeaTalkng-
adapterkabel 0,4 m
SeaTalk till A22164
SeaTalknd 1 m
droppkabel
SeaTalk2 (5-stift) A06048
till SeaTalkng-
adapterkabel 0,4 m
DeviceNet- A06045 | Tillater anslutning av
adapterkabel NMEA 2000-enheter till ett
(hona) SeaTalkns-system.
DeviceNet- A06046 | Tillater anslutning av
adapterkabel NMEA 2000-enheter till ett
(hane) SeaTalkns-system.
DeviceNet- E05026 | Tilldter anslutning av
adapterkabel NMEA 2000-enheter till ett
(Hona) till SeaTalkns-system.
oisolerade ledare
DeviceNet- E05027 | Tilldter anslutning av
adapterkabel NMEA 2000-enheter till ett
(Hane) till SeaTalkng-system.

oisolerade ledare

Reservdelar och tillbehor
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17.3 SeaTalkng kabelsats
SeaTalkn9 startsats (T70134)

Medféljande

delar Antal | Kontakt A Kabel Kontakt B Langd

Grenkabel 1
(A06040)

3m

Elkabel (A06049) | 1 1m

Stamnétterminator | 2
(A06031)

Ej tillgénglig Ej tillgénglig Ej tillgénglig

5-végskontakt 1
(A06064). Varje
kontaktblock gor
att det gar att
ansluta upp il

3 kompatibla
enheter.

Vid korrekt
terminering,
formar ett
kontaktblock

ett fullstandigt
stamnat. Fler-
kontaktblock kan
kopplas ihop i en
serie (daisy-chain).

Ej tillgénglig Ej tillgénglig Ej tillgénglig

SeaTalkne stamnatsats (A25062)

Medféljande

delar Antal | Kontakt A Kabel Kontakt B Langd

Stamnatkabel 2
((A06036))

5m

Stamnatkabel 1
((A06037))

20m

Elkabel (A06049) | 1 1m
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Medfdljande

delar Antal | Kontakt A Kabel Kontakt B Langd
T-koppling 4 Ej tillganglig Ej tillganglig Ej tillganglig
(A06028)

Stamnatterminator | 2 Ej tillgénglig Ej tillgénglig Ej tiligénglig
(A06031)
SeaTalkng Evolution kabelsats (R70160)

Medféljande

delar Antal | Kontakt A Kabel Kontakt B Langd
Stamnatkabel 2 5m
((A06036))

Elkabel (A06049) | 1 1m
Droppkabel 1 1m
(A06040)

ACU / SPX-elkabel | 1 0.3m
(R12112) (for

att stromforsorja

SeaTalkng-

stamnatet fran

autopilotsystemet.

5-végskontakt 1 Ej tillganglig Ej tillganglig Ej tillganglig

(A06064). Varje
kontaktblock gor
att det gér att
ansluta upp il

3 kompatibla
enheter.

Vid korrekt
terminering,
formar ett
kontaktblock

ett fullstandigt
stamnat. Fler
kontaktblock kan
kopplas ihop i en
serie (daisy-chain).

Reservdelar och tillbehér
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Medféljande

delar Antal | Kontakt A Kabel Kontakt B Langd
T-koppling 2 Ej tillganglig Ej tillganglig Ej tillganglig
(A06028)
Stamnétterminator | 2 Ej tillgénglig Ej tillgénglig Ej tillganglig
(A06031)

SeaTalkn9 konvertersats (E22158)
Medféljande
delar Antal | Kontakt A Kabel Kontakt B Langd
Elkabel (A06049) | 1 1m
Stamnétterminator | 2 Ej tillgénglig Ej tillgénglig Ej tillganglig
(A06031)
Blind- Ej tillganglig Ej tillganglig Ej tillganglig
plugg(A06032)
SeaTalk- 1 g \ 0,4m
adapterkabel
(3-stifts) (A06047)
SeaTalk till Se- 1 Ej tillgénglig Ej tillgénglig Ej tillgénglig

aTalkng-omvand-
lare(E22158). Moj-
ligg6r anslutning
av SeaTalk-enhe-
ter till ett SeaTalkng
-system.
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17.4 SeaTalk-tillbehor

SeaTalk-kablar och -tillbehér fér anvandning med
kompatibla produkter.

Bestallnings-
Beskrivning nummer Anmarkningar
3—grenad SeaTalk | D244
grendosa
1 m SeaTalk D284
forlangningskabel
3 m SeaTalk D285
forlangningskabel
5 m SeaTalk D286
forlangningskabel
9 m SeaTalk D287
forlangningskabel
12 m SeaTalk E25051
forlangningskabel
20 m SeaTalk D288
forlangningskabel
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Bilaga A Stodjer NMEA 2000

Bilaga B Programversioner

PGN-lista .
Raymarine uppdaterar regelbundet programvaran
. - for att inféra forbattringar, mer maskinvarusupport
PGN Beskrivning Mottaget | Overfort och anvandargrénssnitt. Tabellen nedan anger vissa
59392 ISO-kvittering ° ° viktiga forbattringar och vilken programversion de
- infordes i.
59904 ISO-begéran o m—— ——
- illamplig | Pilotkon-
60928 ISO-adressansprak . ° Program- | produkt- | troll kom- | _
NMEA-begéran ° ° version handbok | patibilitet | Andringar
126208 | gruppfunktion V3.0 81365-2/ | p70s /| |+ Sparforvarvande
126464 PGN-lista — Tar ° ° 88057-2/ | p70Rs / & Sparhallande
emot/sander PGN 82285-6 | p70/p70R forstarkningar
gruppfunktion « Roderlage —
126992 | Systemtid J J Vindstyrning
forbattringar av
126993 Heartbeat ° o prestanda
126996 Produktinformation ° o « Avancerad kom-
127237 | Kurs-/sparreglage J passlinjarise-
ringsspak tillagd
127245 | Roder ° ° fr Evolution
127250 Batkurs o o Forbattrat
127251 Girhastighet ° vindvaxlingslarm
. innefattar att
127257 Attitud ° kunna stinga
127258 Magnetisk variation ° ° av larm.
128259 Hastighet ° V217 81365-1/ | p70s / * Ny valmdjlig-
. 88057-1/ [ p70Rs / het for hastig-
126267 | yattendup ° 82285-5 |p70/p70R | nhetsinmatning
(nedanfor givare) (Auto/STWIFO-
128275 Distanslogg ° G/Marschhas-
" tighet) tillagd fill
129025 Posmon,_snabb o Autopilotkalibre-
uppdatering :
rings-menyn
129026 KOG & F'OG, shabb ¢ o Forstarkt
uppdatering MDS-funktion
129029 GNSS-positionsdata ° « Korrekt
129033 | Tid och datum o forkortade
129044 Datum . Ul-dversattningar
« K
120283 | Awikelse fran kurs . Omatart nu r
129284 | Navigationsdata . inte tillganglig nar
129291 | Instilining och drift . kallbreringsiaset
; ar aktiverat.
shabb uppdatering V212 / / ———
, . 81355-1/ [ p70/p70R |« Tillagd rodersta-
130306 | Vinddata ° 82285-5 pelindikator il
130310 Miljoparametrar ° kajkglibrering, ro-
130311 | Miljparametrar . derrikining.
V2.1 81355-1/ [ p70/p70R |+ Tillagd support
130576 Hantverksstatus ° 82285-5 #r Evolution
130577 Riktningsdata ° autopiloter.
+ Tillagt nytt
Om System-

Stédjer NMEA 2000 PGN-lista

diagnostisk sida
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Tillamplig | Pilotkon-

Program- | produkt- | troll kom- |

version handbok | patibilitet | Andringar

V1.08 81355-1 p70/p70R | + Korrigerad en-
hetsaterstallning
nar enhet ar in-
stalld pa svenska

* Forbattrad kom-

patibilitet pa mul-
tikontrollerade
huvudsystem

V1.06 81331-1 [ p70/p70R [« Initial Release
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