Raymarine

p70 & p70r och Evolution autopilot —
oversikt

Detta dokument vagleder dig genom de steg som behovs for
installning och bestallning av Evolution autopilotsystem med
Raymarine p70 / p70r autopilotkontroll.

Om du dger ett Raymarine autopilotsystem hjalper dig
detta dokument att forsta skillnaderna mellan installiningen av
befintliga SPX autopilotsystem och Evolution autopilotsystem.
Det finns exempelvis ett antal befintliga instélinings- och
bestéllningssteg som du kanske redan ar bekant med fér
SPX-system. De behovs inte langre eller ar lite annorlunda pa
Evolution autopilotsystem.

Installation av Evolution autopilot

For information om hur man installerar och ansluter ett Evolution
autopilotsystem, se installationsanvisningarna som medféljer
apparaterna EV-1 och EV-2.

Evolution autopilotdrift med p70 &
p70r

Allman drift av p70 / p70r & samma som foér Evolution
autopilotsystem som vid befintliga SPX autopilotsystem.

Se dokumentnummer 81331 fér p70 / p70r driftsanvisningar.
Detta dokument medféljer alla p70 / p70r-enheter. Alla dokument
kan laddas ner fran Raymarines hemsida www.raymarine.com.

Anm: De anpassningsbara autopilotdriftidgena kallas
Responslagen med SPX-system kallas Prestandalagen

med Evolution-system.

Inledande installningar
Inledande installningar omfattar féljande steg:

Viktig: Innan man gar vidare med inledande installningar
eller utrustar med p70 / p70R kontrollerar man att p70 /
p70R har senaste programversion. p70 / p70r-drift med
Evolution-system kraver p70 / p70r programversion 2 eller
senare. Se http://www.raymarine.co.uk/view/?id=797 for att
ladda ner senaste programversion och studera anvisningarna
om hur man uppgraderar programmet pa p70 / p70R med
en flerfunktionsdisplay.

1. Starta p70 / p70R.

2. Specificera onskat sprak och lamplig fartygstyp med
Installationsguide.

3. Om Evolution autopilotsystem INTE har en roderlagesgivare
beraknar du rodrets andlagetid. (Se nedan).

4. Slutfér hamnkalibreringen med Hamnguiden.
Dessa atgarder beskrivs noggrant i detta dokument.

Att stromsatta pilotkontrollen

Att sétta pa pilotkontrollen

1. Hall in knappen STANDBY i en sekund tills Raymarines
logga visas.
Om enheten slas pa for forsta gangen eller om det &r efter en
fabriksaterstallning startas installationsguiden.

Anm: Raymarines logotyp visas inte om enheten ar i vilolage.
Enheten kan verka vara avstadngd, men har fortfarande strom.

Autopilotutrustning — huvudskill-
naderna mellan Evolution- och
SPX-system

Evolution-systemet tillhandahaller ett antal funktioner for att
forbattra iordningsstallandet som kravs for befintlig SPX och
vissa andra autopilotsystem.

* Inbyggd kurs- och positionssensor — ingen extra
induktionskompass behdvs.

» Automatisk instéllning — ingen kalibrering nédvandig.
Roderférstarkningen, motroder, kompasskalibrering och
autolearn-installningar som kravs for befintliga SPX-system
behdvs inte langre. Detta resulterar i en kraftigt forenklad
hamnkalibrering for Evolution autopilotsystem.

Inledande installation och driftsattning

Forutsattningar for driftsattning

Innan du driftsatter ditt system forsta gangen ska du kontrollera
att foljande forfaranden utférts korrekt:

» Systeminstallation utférd i enlighet med installationsanvis-
ningen.

« SeaTalkna natverk installerad i enlighet med SeaTalkng
referensmanual.

» Dar sadana utrustats har GPS-installation och anslutningar
utforts i enlighet med installationsanvisningarna for GPS.

Kontrollera &ven att driftsattningsteknikern ar bekant med
installationen och komponenterna i autopilotsystemet sa som:

* Fartygstyp.
» Fartygets styrsystemuppagifter.
» Vad autopiloten kommer anvandas till.

» Systemlayout: komponenter och anslutningar (du borde ha
ritningar 6ver fartygets autopilotsystem).

2. For att stanga av pilotkontrollen, hall inne knappen
STANDBY. Efter 1 sekund visas ett meddelande.

3. Fortsatt att halla in knappen STANDBY i ytterligare 3
sekunder for att slutféra avstangningen

| Anm: Du kan inte stanga av pilotkontrollen i laget AUTO. |

Anvanda installationsguiden for autopilot
Installationsguiden for autopilot vagleder dig genom stegen
for att stalla in viktiga preferenser, t.ex. dnskat sprak och ratt
fartygstyp.

Instéliningsguiden omfattar tre 3 steg: spréakval, fartygstyp och
valkomstskarm.

Med autopiloten i Standby-lage:

Valj Meny.

Valj Installning.

Valj Installningsguide.

Valj 6nskat sprak.

Valj onskad fartygstyp.

Valkomstskarmen visas och dina val har sparats.
6. Valj OK for att slutféra installationsguiden.
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Val av fartygsskrovtyp

Alternativen for fartygsskrovtyp ar utformade for att ge optimal
styrprestanda for typiska fartyg.

Det ar viktigt att fardigstalla val av fartygsskrovtyp som del

av den inledande installationen eftersom den ar en viktig del
av driftsattningen. Det gar ocksa att 6ppna alternativen nar
som helst med piloten i standby-lage fran sidan Pilotinstallation
genom att valja : Pilotinstéllningar > Fartygsinstéallningar >
Fartygets flytkroppstyp.


http://www.raymarine.com
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Som allman vagledning valjer du det alternativ som narmast
overensstammer med din fartygstyp och dina styregenskaper.
Du kan valja mellan féljande instéllningar:

+ Segel.

+ Segel (langsam gir).
+ Segla katamaran.

+ Stréom

+ Strom (langsam gir).
+ Stréom (snabb gir).

Det ar viktigt att vara medveten om att styrkrafterna (och darmed
girgraden) varierar avsevart beroende pa kombinationen av
fartygstyp, styrsystem och mandvertyp. Darfor ar tillgangliga
alternativ for fartygsskrovtyp endast avsedd for vagledning. Du
maste experimentera med olika alternativ for fartygsskrovtyp,
eftersom det gar att forbattra fartygets styrprestanda genom

att valja en annan fartygstyp.

Nar du valjer en lamplig fartygstyp bor du lagga vikten pa saker
och palitlig styrrespons.

Viktig: Om du andrar fartygstypen efter slutférande
av hamnguiden, aterstalls alla tilldelade installningar till
grundinstallningen och du maste genomféra hamnguiden

igen.

Utféra hamnguiden

Hamnguiden maste vara klar innan man kan anvanda Evolution
autopilotsystem forsta gangen. Hamnguiden vagleder dig
genom momenten som kravs for driftsattning.

Hamnguiden bestar av olika moment beroende pa om du har en
roderlagesgivare monterat pa fartyget:
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Féljande hamnguideprocedurer
avser endast fartyg utan

Féljande hamnguideprocedurer
avser endast fartyg med

roderlagesgivare: roderlagesgivare:

+ Val av drivenhet. + Val av drivenhet.

+ Rodergransinstalining. + Rikta in roder (roderinriktning).
+ Hart dver tid-instéllning * Rodergrénsinstallning.

(Raymarine rekommenderar

att denna information
specificeras nar hamnguiden och
roderstyrningskontrollen &r klar,
med hjalp av menyalternativet
Hart over tid).

+ Roderstyrningskontroll.

* Roderstyrningskontroll.

2. Tryck pa OK for att spara din instalining och visa nasta
installningssida.

Anm: Du kan avbryta hamnguiden nar som helst genom att
trycka pa STANDBY.

Kontrollera roderjusteringen

Detta forfarande faststéller babord och styrbords rodergranser
for system som anvander en roderlagesgivare.

Roderkontroll &r en del av hamnguiden.

Féljande information avser endast

Q fartyg med en roderlagesgivare.
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. Centrera rodret och tryck pa OK.
Vid uppmaning, vrid rodret kraftigt at babord och tryck pa OK.

Vid uppmaning, vrid rodret kraftigt at styrbord och tryck pa
OK.

4. Vid uppmaning, vrid rodret kraftigt tillbaka till mitten och tryck
pa OK.
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Anm: Du kan avbryta hamnguiden nar som helst genom att
trycka pa STANDBY.

Rodergréansinstallning

Som del av hamnguiden staller systemet in rodergranserna.

» For fartyg med en roderldagesgivare — Denna procedur
etablerar rodergrénsen. Rodergransvardet visas med ett
meddelande om att rodergransvardet uppdaterats. Detta
varde gar att dndra vid behov.

» For fartyg utan roderlagesgivare — En standard pa
30 grader visas och kan andras vid behov.

Hart over tid

Instaliningen Hart dver tid kan specificeras som del av
hamnguiden.

Féljande information avser endast
fartyg utan en roderlagesgivare.

Vilja en manovertyp.

Val av mandévertyp finns i hamnguiden och ocksa i
fartygsinstallningsmenyn Pilotinstallation > Pilotinstéllning
> Fartygstyp > Manovertyp.

Med menyn Mandvertyp visad:
1. Valj mandvertyp i listan.

Anm: Vilka mandvertyper som finns tillgéngliga beror pa
ACU-typen. Om mandvertypen inte finns i listan kontaktar du
Raymarine-aterforsaljaren for radgivning.
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* Om du redan kanner till Hart 6ver tid for fartygets styrsystem
anger du denna tid under hamnguideproceduren.

* Om du INTE kénner till vardet Hart 6ver tid for
fartygets styrsystem hoppar du 6ver detta steg tid under
hamnguideproceduren genom att valja SPARA och
fardigstaller hamnguiden. Nar guiden ar klar berdaknar och
justerar du Hart over tid.




Kontrollera rodret

Som del av hamnguiden kontrollerar systemet driftsanslutningen.
Nar den klarat av kontrollen visas ett meddelande som fragar om
det ar sakert for systemet att ta Gver rodret.

Under denna procedur flyttar autopiloten rodret. Kontrollera att
det ar sékert att fortsatta innan du valjer OK.

| hamnguiden med sidan Motorkontroll 6ppen:
1. Centrera och slapp rodret.

2. Slapp alla roderstyrningskopplingar

3. Valj FORTSATT.
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. Kontrollera att det ar sakert att fortsatta innan du trycker pa
OK.

For fartyg med en roderlagesgivare kommer autopiloten nu
automatiskt flytta rodret at babord och sedan at styrbord.

5. For fartyg utan roderlagesgivare maste du bekrafta att rodret
vreds at babord genom att trycka pa JA eller NEJ.

6. Tryck pa OK om det ar sakert att aktivera rodret i motsatt
riktning

7. Du maste bekrafta att rodret vreds at styrbord genom att
trycka pa JA eller NEJ.

8. Hamnguiden &r nu genomférd, tryck p4 FORTSATT.

Anm: Om du bekraftade med "NEJ" pa roderrorelsen for
bade babord och styrbord avslutas guiden. Det ar mojligt
att styrsystemet inte flyttade rodret i nagon riktning och
man maste kontrollera styrsystemet innan man genomfér
hamnguiden igen.

Du kan avbryta hamnguiden nar som helst genom att trycka

pa STANDBY.

Varning! Roderkontroll
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Justera Hart 6ver tid

Pa fartyg utan en roderlagesgivare ar det viktigt att stalla in
granserna korrekt for Hart dver tid for att sékerstalla noggrann
autopilotdrift. Hart dver tid &r den tid det tar for ett fartygs
styrsystem att féra rodret fran full babord till full styrbord.

Innan man fortséatter féljande procedur kontrollerar du att du
observerat och forstatt roderkontrollvarningen i detta dokument.

Om ingen roderreferens installerats MASTE du se
till att tillrdckliga anstrangningar gors for att hindra
styrmekanismen fran att paverka andstopparna.

Foljande information avser endast
fartyg utan en roderlagesgivare.
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. Placera autopiloten i 'Auto'-lage.

. Anvand ett stoppur, starta timern och fortsatt sedan
omedelbart att

Andra kursen 180 grader fran den aktuella.

4. Nar rodret natt den rodergrans, som angivits som del av
hamnguiden, stoppar du timern.

5. Berakna Hart 6ver tid genom att ta den uppmaétta tiden och
dubbla den.

6. Oppna nu Hart dver tid-menyn for att specificera denna Hart

Over tid.
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Kompasslinearisering

Med Evolution autopilotsystem, nar EV-enheten forst installeras
och sétts igang maste den interna kompassen kompensera for
lokala magnetiska variationer och jordens magnetfalt. Detta far

man genom en automatisk process som kallas linearisering,
vilket ar en viktig del av autopilotinstallationen, driftsattningen
och installningen.

Linearisering

| Evolution-system utfors lineariseringen automatiskt av
EV-enheten som en bakgrundsatgard nar fartygshastigheten
Overskrider 3 knop och anvandaren behdver inte ingripa.
Processen sker under den forsta resan med autopilotsystemet
och tar normalt inte langre tid an 30 minuter. Detta kan variera
efter fartygets egenskaper, EV-enhetens installationsmiljo

och nivan pa den magnetiska stérningen vid tidpunkten for
processen. Kallor av avsevard magnetisk storning kan dka tiden
som kravs for att slutfora lineariseringen. Exempel pa sadana
kallor ar:

* Marina pontoner.
» Metallskrovsfartyg.

« Undervattenskablar.

Anm: Det gar att starta om lineariseringen nar som helst
genom att valja menyposten Starta om kompass.

Anvanda kompassdeviationsindikatorn

Anvandningen av kompassdeviationsindikatorn pa
pilotkontrollen kan vara anvandbar under denna process.
Sarskilt om EV-enheten har installerats pa en plats i fartyget dar
nivaerna pa magnetisk storning ar foér hdoga for att EV-enheten
ska kunna kompensera tillrackligt mycket. Om detta ar fallet
indikerar deviationsfonstret ett varde pa 25 grader eller hogre.

| denna situation rekommenderar Raymarine kraftfullt att
EV-enheten flyttas och installeras om pa en plats med mycket
lagre magnetisk stérning. Om “- -” visas som deviationsvarde
betyder det att lineariseringen inte lyckats fullstandigt an.

Kontrollera kompassens kursdata.

Som del av autopilotsystemets driftsattning rekommenderar ,
Raymarine att du kontrollerar kompassens kursvarde, som visas
pa autopilotkontrollen eller flerfunktionsdisplayen, mot en god
kand kurskalla. Detta hjalper dig att bestdamma nar EV-enheten
ar klar med lineariseringen.

Anm: Nar lineariseringen ar klar gar det mojligt att kursvardet
forskjutits en aning med 2-3 grader. Detta ar vanligt nar
installationsutrymmet ar begransat och EV-enheten inte kan
riktas in ordentligt mot fartygets langsgaende axel. Om detta
sker gar det att manuellt justera kompassforskjutningsvardet
med pilotkontrollen eller flerfunktionsdisplayen och finjustera

kursen mot ett riktigt varde.

Kompasslas

Nar du ar néjd med kompassens noggrannhet kan du lasa
installningen vid behov for att foérhindra att autopilotsystemet
slutfér en ytterligare automatisk linearisering langre fram.

Denna funktion ar sarskilt anvandbar for fartyg, regelbundet i
miljéer med starka magnetiska stérningar (t.ex. vindkraftsparker
till havs eller trafikerade floder). | sadana situationer kan det
vara onskavart att anvanda kompasslaset och inaktivera den
kontinuerliga lineariseringen eftersom magnetisk stérning kan
bygga upp ett kursfel med tiden.

Anm: Kompasslaset kan frisattas narsomhelst for att tillata
kompassens linearisering att starta om. Detta ar sarskilt
anvandbart vid planering av en lang resa. Jordens magnetfalt
andras avsevart fran en geografisk plats till en annan och
kompassen kan oavbrutet kompensera for andringarna och
sakerstalla att du uppratthaller ratt kursdata under resan.
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